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D - 00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS4 wymagania dotyae wykonania i odbioru rob6t drogowych
zwigzanych z wymaganiami ogolnymi przy realizacji zagezywotanych w tytule SST.

1.2. Zakres Rob6t obgtych ST

Zakres robét olstych niniejsa Specyfikacy Techniczia obejmuje prowadzenie robdt drogowych w zakresisasyym w
SIwZ.

1.3. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zwarto w SIWZ.

1.4. Okredlenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponej okrélenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujgco:

1.4.1 Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigldry budynkiem, stanowty catag¢ techniczno-aytkows (droge) albo
jego cz$¢ stanowgca odebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus ziemny, ezet)

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdniddsungty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i edpd-
nio utwardzony.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczonyudbu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszychzveravszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4 Dziennik Budowy - opatrzony piet#s Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronamizgiy do notowania
wydarze zaistnialych w czasie wykonywania zadania budoedmn rejestrowania dokonywanych odbioréw roboteprz
kazywania poleaei innej korespondencji technicznej paizy Kierownikiem Projektu, Wykonawd projektantem.

1.4.5 Jezdnia - €%¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6 Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez ¥hdwe, upowaniona do kierowania robotami i do wypbwania
w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.7 Korona drogi - jezdnia z poboczami lub ch&dnii, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasaighcymi jezd-
nie.

1.4.8 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nagidmi wraz ze sposobem ich petenia.

1.4.9 Korpus drogowy - nasyp lub tecéz wykopu, ktéra jest ograniczona koeothrogi i skarpami rowéw.

1.4.10 Koryto - element uformowany w korpusie dnegm w celu utgenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.11 Rejestr Obmiarow - akceptowany przez Kiei@aiProjektu rejestr z ponumerowanymi stronamegty do wpi-
sywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicow i ew. dodatkowych zgdznikdw.
Whpisy w Rejestrze Obmiaréw podleggotwierdzeniu przez Kierownika Projektu.

1.4.12 Laboratorium - drogowe lub inne laboratorioadawcze, zaakceptowane przez Zamaegégjo, niezbdne do prze-
prowadzenia wszelkich badlapréb zwizanych z ocenjakosci materiatéw oraz robét.

1.4.13 Materialy - wszelkie tworzywa niezine do wykonania robét, zgodne z Dokument&sjjektovy i Specyfikacja-
mi Technicznymi, zaakceptowane przez Kierownikgékto.

1.4.14 Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwaggtych do przejmowania i rozkladania of¥@n od ruchu na podie
gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bigepaio oddziatywaniu ruchu i czynnikdéw atmosferypzim
Warstwa wijzaca - warstwa znajdgga s¢ migdzy warstvy scieralrg a podbudow, zapewniajca lepsze rozieenie naps-
zen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugdow

Warstwa wyréwnawcza - warstwa s4ea do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.
Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni shca do przenoszenia obzen od ruchu na podie®. Podbudowa mie sktadé
sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

Podbudowa zasadnicza - gérnas¢zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.

Moze ona sktadasie z jednej lub dwdch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolnaggz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniemstek podiga. Maze zawierd warstw mrozoochrong, odsiczagca lub
odcinajca.

Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtéwnymaraeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami driatmrozu.
Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniediwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy na-
wierzchni lezgcej powyzej.

Warstwa odgczapca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedogtej se do nawierzchni.

1.4.15 Niweleta - wysokgiowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi.
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1.5.16 Objazd tymczasowy - droga specjalnie praygaha i odpowiednio utrzymana do przeprowadzersauypublicz-
nego na okres budowy.

1.5.17 Odpowiednia (bliska) zgodito- zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamjesi przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju robét bu-
dowlanych.

1.5.18 Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranjgegmi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnogi oraz
drzew i krzew6w. Pas drogowy @ rownie obejmowd teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzn
chronicych ludzi isrodowisko przed ugliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.5.19 Pobocze - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyevast pojazdéw, umieszczenia udzei
bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzata jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji na-
wierzchni.

1.5.20 Podtee - grunt rodzimy lub nasypowy,zgcy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.5.21 Podige ulepszone - gérna warstwa padiplezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu umlbiwienia
przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.5.22 Polecenie Kierownika Projektu - wszelkiegoehia przekazane Wykonawcy przez Kierownika Ptojek formie
pisemnej, dotycgce sposobu realizacji Robot lub innych sprawgzamych z prowadzeniem budowy.

1.5.23 Projektant - uprawniona osoba prawna lurfina lgdaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

1.5.24 Przetargowa Dokumentacja ProjektowagsicDokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizgacharaktery-
styke i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

1.5.25 Rekultywacja - Roboty mag na celu upogglkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenmaruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.5.26Slepy Kosztorys — Kosztorys Naktadczy - wykaz Robgiodaniem ich iléci (przedmiar) w kolejnéi technolo-
gicznej ich wykonania.

1.6 Ogolne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodoz Dokumentagj Projektove, ST i
poleceniami Iayniera Kontraktu.

1.6.1 Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajcy w terminie okréonym w umowie przekae Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymagain
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi orazgedegzemplarz Dokumentacji Projektowej i ST.

1.6.2 Dokumentacja Projektowa

Przetargowa Dokumentacja Projektoveglie zawieré nizej wymienione rysunki i dokumenty:

plan orientacyjny, projektowane zagospodarowanient® plan sytuacyjny, przekroje normalne, niwelg@mzekroje po-
przeczne, szczegoty konstrukcyjne, przedmiar.

Wykonawca ma obowzek opracowania na swoj koszt: projektu organizahu na czas budowy wraz z uzgodnieniami.

1.6.3 Zgodné&¢ Rob6t z DokumentagjProjektovy i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczraz alodatkowe dokumenty przekazane przez Zamaoeigp Wyko-
nawcy stanowi czes¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione wdhpjednym z nich sobowizujace dla Wykonaw-
cy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

Wykonawca nie mze wykorzystywa biedoéw lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu vani
natychmiast powiadorilnzyniera Kontraktu., ktéry dokona odpowiednich zmiialm poprawek.

W przypadku rozbinosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiadlslzgodne z DokumentacProjektovy i ST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STedy uwazane za warti docelowe, od ktérych dopuszczalne s
odchylenia w ramach okii®nego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatéw i elementéw budowli mudwr¢ jednorodne i wykazywiabliskg zgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie mggrzekracza dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z DokumentadProjektove lub ST, i wptynie to na nie-
zadowalajcg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaheda niezwlocznie zagpione innymi, a roboty rozebrane na
koszt Wykonawcy.

1.6.4 Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresienibvaealizacji Kontraktuzado zakaczenia
i odbioru ostatecznego robo6t. Przed prapniem do robot Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim gdem drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu
i zabezpieczenia robo6t w okresie trwania budowyzalznosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powi-
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nien by na bieaco aktualizowany przez WykonawdKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekyarizacii
ruchu, wymaga kalorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaiuje i ledzie obstugiwal wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczafe takie jak: zapongwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewqday ten sposob bezpieamtwo pojazdow
i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widaéznw dzien i w nocy tych zapo6r i znakéw, dla ktérych jestiie-
odzowne ze wzgHow bezpieczistwa. Wszystkie znaki, zapory i inne gnzenia zabezpieczae keds akceptowane
przez Irzyniera/Kierownika projektu. Fakt przygienia do robdt Wykonawca obwig publicznie przed ich rozpoeziem
w sposo6b uzgodniony z Kierownikiem Projektu.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegabmgyj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w Cen Kontrakto-
wa.

1.5.5 Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowzek zné i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy date ochronysrodowiska
naturalnego. W okresie trwania budowy i wykaania rob6t Wykonawcaetizie utrzymywaé Teren Budowy i wykopy w
stanie bez wody stgfej, podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm
dotyczcych ochronysrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s0b lub wlasnéi spotecznej i innych, a wynikagych ze skzenia, halasu lub innych przyczyn powstatych w ¢pastivie
jego sposobu dziatania. Stogupk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgl na:

Lokalizacg baz, warsztatdéw, magazynéw, sktadowisk, ukopémbdgdiojazdowych

Srodki ostra@nasci i zabezpieczenia przed:

1) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekbw wodnyckapyi lub substancjami toksycznymi,

2) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

3) mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6 Ochrona przeciwgarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej. Wykonawca dgizie utrzymywaé sprawny sprg
przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nanterbaz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pajzd

Materialy fatwopalne éda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed dgseém osdb
trzecich. Wykonawcadulzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamiarem wywotanym jako rezultat realizacji
Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7 Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposoéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wickszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiadjpadowe fyte do Rob6t bdg miaty swiadectwa dopuszcze-
nia, wydane przez uprawnigiednostk, jednoznacznie okéiajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatGav n
srodowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azpkmczeniu robot ich szkodlivié zanika (np. mate-
riaty pylaste) mog by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymadachnologicznych wbudowania.zé wymagajg
tego odpowiednie przepisy Zamavdiey powinien otrzymé& zgod: na wycie tych materiatdw od wéaiwych organéw
administracji pastwowej. Jeeli Wykonawca @yt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnieSgecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagmeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweyaj

1.5.8 Ochrona wtasioi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak rurggi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadgcych wigcicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemiewtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i udzex w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju robét,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przetnia instalacji i urgdzer podziemnych na Terenie Budowy i powiadémi
Kierownika Projektu i wtadze lokalne o zamiarzegoezcia Robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tgstalacji
Wykonawca bezzwilocznie powiadomi Kierownika Projekizainteresowane wtadze oragdbie z nimi wspotpracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr\Wykonawca ¢dzie odpowiadéza wszelkie spowo-
dowane przez jego dziatania uszkodzenia instatecjpowierzchni ziemi i usglzer podziemnych wykazanych w doku-
mentach dostarczonych mu przez Zamayego.

1.5.9 Ograniczenie ohgien osi pojazdéw

Pojazdy lub tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe nie dulg dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment bu-
dowy i Wykonawca bdzie odpowiedzialny za naprawvszelkich Rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodmelece-
niami Kierownika Projektu.
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1.5.10 Bezpieczestwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawcadbie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczestwa i higieny pracy. W
szczegllnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach eigecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz niespetaigych odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawca zapewnidgdzie utrzy-
mywat wszelkie urgdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spiizi odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia leezgistwa publicznego. Uznajecsize wszelkie koszty zwrane z
wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11 Ochrona i utrzymanie Rob6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerRobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do Rob6t od Daty
Rozpoczcia do daty wydania Potwierdzenia Zakaenia przez Kierownika Projektu. Wykonawogdhe utrzymywa
Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanidrpanby prowadzone w taki sposob,

aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zad@jsglym stanie przez caly czas, do momentu odbioruerstaego.
Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Kierownika Projektu powini@zpocaé
Roboty utrzymaniowe nie gdiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12 Stosowanieesto prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowjzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wladze centralnmeéejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktére g w jakikolwiek spos6b zwizane z Robotami idalzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenitoWykonawca édzie przestrzegapraw patentowych idulzie w
petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wyra@agrrawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anlizea
lub metod i w sposob gty bedzie informowa Kierownika Projektu o swoich dziataniach, przedssgac kopie zezwolg

i inne odnéne dokumenty. RGwnowaos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych Gdziekolwiek wri€rakcie powotaneas
konkretne normy lub przepisy, ktore spetnimap materialy, spra i inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadan
roboty, lzda obowhzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggdania powotanych norm i przepi-
sOw, o ile w kontrakcie nie postanowiono inaczejpk&ypadku gdy powotane normy i przepigypsistwowe lub odnosz
sie do konkretnego kraju lub regionu, mpoby¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevdo®jzasadniczo
réwny lub wyzszy poziom wykonania nipowotane normy i przepisy, pod warunkiem ich ugdriego sprawdzenia i pi-
semnego zatwierdzenia przez Kierownika Projektwzni@ pomédzy powotanymi normami a ich proponowanymi za-
miennikami musg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawicprzedtaone Kierownikowi Projektu co najmniej na 28 dni
przed da oczekiwanego przez Wykonagvezatwierdzenia ich przez Kierownika Projektu. Wygradku kiedy Kierownik
Projektu stwierdzize zaproponowane zmiany nie zapewpiagsadniczo réwnego lub wszego poziomu wykonania,
Wykonawca zastosujegsilo norm powotanych w dokumentach.

2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materialtéw przeznaczongch
robét Wykonawca przedstawi szczeg6towe informageyaizmce proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatow i odpowiedni@iadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia priéz-
rownika Projektu. Zatwierdzenie partii €ézi) materiatdw z danegérddta nie oznacza automatycznie, wszelkie mate-
riaty z danegarodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z dopuszczo-
negozrodta w sposob ggly spetniag wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie gmsRRobot.
2.2. Pozyskiwanie materialdow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozutale wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatow z jakich-
kolwiek zrodet miejscowych vgczapc w tozrodta wskazane przez Zamavgieggo i jest zobowzany dostarcayKierow-
nikowi Projektu wymagane dokumenty przed rozgo@m eksploatacjizrodta. Wykonawca przedstawi dokumentaci
zawierajica raporty z bad@aterenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie metedwydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Kierownikowi Projektu. Wykonawca pehodpowiedzialn& za spetnienie wymagalosciowych i jako-
sciowych materiatéw z jakiegokolwiektddita.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwéne z dostarcze-
niem materiatéw do rob6t. Humus i nadktad czasoudjete z terenu ukopdw i miejsc pozyskania piaskwiru bedg for-
mowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i regkugicji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@T erenie Budowy lub z innych miejsc wskazanycKomtrak-
cie keda wykorzystane do Robo6t lub odwiezione na odktadavdpdnio do wymagaKontraktu lub wskaza Kierownika
Projektu. Z wyjtkiem uzyskania na to pisemnej zgody Kierownikaj&kiu, Wykonawca nie d¢ulizie prowadzi zadnych
wykopéw w obebie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéteigne w Kontrakcie. Eksploataciaddet materia-
tow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym obszarze.
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2.3. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwérnie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika Projekteeiu sprawdzenia zgodém
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Krétateriatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wta-
sciwosci. Wynik tych kontroli lzdzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatdw pod wzellem jakdci. W przypad-
ku, gdy Kierownik Projektu ¢rzie przeprowadzat inspekcjvytwérni bedg zachowane nagtujace warunki: Kierownik
Projektu lgdzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialtéw wsiez@rzeprowadzania
inspekgciji, Kierownik Projektu ¢mizie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych @zi wytwdrni, gdzie odbywa si
produkcja materiatow przeznaczonych do realizaojntfaktu.
2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowygtlz ztozone w
miejscu wskazanym przez Kierownika Projektuslidéierownik Projektu zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdw
do innych robét, rite dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychariatéw zostanie przewadciowany przez Kierow-
nika Projektu. Kady rodzaj robét, w ktérym znajdypic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykcaamyko-
nuje na wlasne ryzyko, lige sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.
2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdyeola one potrzebne do robét, byty zabez-
pieczone przed zanieczyszczeniem, zachowalyssigips¢ i wkasciwosé¢ do robét i byly dostpne do kontroli przez Kie-
rownika Projektu. Miejsca czasowego sktadowaridglzlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnio-
nych z Kierownikiem Projektu lub poza Terenem Bugiawmiejscach zorganizowanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili Dokumentacja Projektowa lub ST przewigupazliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wmyko
wanych robotach, Wykonawca powiadomi Kierownikaj€ktu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie praggtiem
materiatu, albo w okresie diszym, jéli bedzie to wymagane dla batl@rowadzonych przez Kierownika Projektu. Wy-
brany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezeby¢ pé&zniej zmieniany bez zgody Kierownika Projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spyt, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robo6t. Spez uzywany do robét powinien ktyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiada
pod wzgeédem typdw i ildci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie arggcji robot, zaakceptowanym przez
Kierownika Projektu; w przypadku braku ustale takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Kierownika Projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowd przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistkngmi w Doku-
mentacji Projektowej, ST i wskazaniach KierownikajBktu w terminie przewidzianym Kontraktem Sgirbedacy wia-
snasciag Wykonawcy lub wynajty do wykonania Rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotowe do pracy. B-
dzie on zgodny z normami ochrodsodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania. Wykonawca dostarczy Kie-
rownikowi Projektu kopie dokumentéw potwierdgajch dopuszczenie spitm do wytkowania, tam gdzie jest to wyma-
gane przepisami. deli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglnjozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy wyko-
nywanych robotach, Wykonawca powiadomi Kierownik@j€ktu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akaep
przed uyciem sprztu.

Wybrany sprzt, po akceptacji Kierownika Projektu, nie #@oby pé&zniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek
sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania warunkow Kontraktu, zogtgmzez Kierownika
Projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone daodtob

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazebcigzenia na é przy transporcie materiatéw / spta na
i z terenu robét. Uzyska on wszelkie niedbe zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowgdankéw i w sposéb
ciggly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat Kierownika ProjekMykonawca jest zobowzany do stosowania
jedynie takichsrodkéw transportu, ktére nie wptymiekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkaiwosci przewo-
zonych materiatow. Liczbarodkow transportu duizie zapewnia prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach KierokenProjektu, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadgie warunkom dopuszczalnych afen na osie mogby¢ uzyte przez Wykonawe
pod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotneggtkowanych odcinkéw drég publicznych na koszt Wykagy.
Wykonawca bdzie usuwaé na bigaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego pojazdami na dro-
gach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragéidnie z Kontraktem, oraz za jgka@astosowanych materia-
tow i wykonywanych robét, za ich zgoditoz Dokumentagj Projektovs, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji
robét oraz poleceniami Kierownika Projektu. Wykorgawponosi odpowiedzialdd za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokmi wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiaramdednymi okrélonymi w Dokumentacji Pro-
jektowej lub przekazanymi nagpiie przez Kierownika Projektu. Napstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez
Wykonawe w wytyczeniu i wyznaczaniu Robét zosfanesli wymaga tego lkedzie Kierownik Projektu, poprawione
przez Wykonawg na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia Robétybnaczenia wysoki przez Kierownika Projek-
tu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziatobza ich dokladn&. Decyzje Kierownika Projektu dotygze akceptacii
lub odrzucenia materiatéw i elementéw Robéddoparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakidigkumentacji
Projektowej i w ST, a tale w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decigrownik Projektu uwzgidni wyniki
bada materiatdw i Robo6t, rozrzuty normalnie wystijace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswiadczenia z
przeszidéci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywgie na rozwzarg kwestk. Polecenia Kierownika Projek-
tu beda wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymantez Wykonawsg pod grd-
ba zatrzymania Robo6t. Skutki finansowe z tego typbmosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowizkéw Wykonawcy naliey opracowanie i przedstawienie do aprobaty Kierd&arfProjektu programu za-
pewnienia jakéci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykeagia Robdt, mdiwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantage wykonanie robét zgodnie z DokumenaBrojektovy, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Kierownika Projektu. Programexapenia jakéci bedzie zawiera:

a) cz$¢ 0gllny opisupcy organizac wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaerbot, organizagjruchu na

budowie wraz z oznakowaniem robét, bhp, wykaz zZ@spooboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie ftgczne, wy-

kaz os6b odpowiedzialnych za j&ka terminowa¢ wykonania poszczegélnych elementéw robét, systpuagob i proce-

dure) proponowanej kontroli i sterowania jalom wykonywanych rob6t, wypogeanie w sprzt i urzadzenia do pomiardw i

kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboration; ktéremu Wykonawca zamierza zleprowadzenie badgsposéb

oraz formg gromadzenia wynikéw bada

laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmtemgcych a take wycihganych wnioskow i zastosowanych ko-

rekt w procesie technologicznym, proponowany spasobme przekazywania tych

informacji Kierownikowi Projektu;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozioraz wyposzeniem w mechani-
zmy do sterowania i uggdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipwiskezy, kru-
szyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedititia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanieydzen,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytamia mieszanek i wykonywania poszczegoélnych efidve
robot,

- spos6b pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgimi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakcsci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakos¢ robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtkontrok roboét i jakdci materiatdbw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wlaczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie adzenia niezbdne do pobierania prébek i
bada materiatléw oraz rob6t. Przed zatwierdzeniem syst&ontroli Kierownik Projektu mze zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowaniag poziom ich wykonywania jest zadowalaj. Wykonawca bdzie
przeprowadzapomiary i badania materiatow oraz Robat gstatliwoicia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Bktgpwej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ s3 okrelone w ST, normach i wytycznych. W przy-
padku, gdy nie zostaly one tam oltome, Kierownik Projektu ustali jaki zakres kontr@st konieczny, aby zapewni
wykonanie rob6t zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projeldwiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy posiada-
ja wazng legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm okgéajacych procedury ba-
dan. Kierownik Projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Kie-
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rownik Projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach dotycgcych
urzadzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunhgtbod badawczych. Zeli niedocignie-
cia te leda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Kierownik Projektu natychmiast wstrzymayaie do
robét badanych materiatéw i dojwil je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostam usuntte i stwierdzona zostanie odpowiednia jg@ktych materiatow. Wszystkie koszty zwane z organizowa-
niem i prowadzeniem baflanaterialtéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki keda pobierane losowo. Zaleca Stosowanie statystycznych metod pobierania prébeé&stych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do badla
Kierownik Projektu lkdzie mi€ zapewnion mazliwos$¢ udziatu w pobieraniu prébek. Na zlecenie Kierovenirojektu
Wykonawca bdzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére ludztpliwosci co do jakdci, o ile kwe-
stionowane materiaty nie zostaprzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatich
bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensdewek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywanda
wiajgcy. Pojemniki do pobierania probekdy dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone przez Kierownika Projektu.
Prébki dostarczone przez Wykonawao bada wykonywanych przez Kierownika Projektgda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Kierowikgektu.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez KierownikadRtaj
Przed przysipieniem do pomiaréw lub balawykonawca powiadomi Kierownika Projektu o rodzajuiejscu i terminie
pomiaru lub badania.

Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca praadsha psmie ich wyniki do akceptacji Kierownika Projektu.
6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywaKierownikowi Projektu kopie raportéw z wynikamideh jak najszybciej, nie p6
niej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadad Wyniki bada (kopie) eda przekazywane Kie-
rownikowi Projektu na formularzach wedtug dostarezgo przez niego wzoru lub innych, przez niego maapvanych.
6.6. Badania prowadzone przez Kierownika Projektu

Dla cel6w kontroli jakéci i zatwierdzenia, Kierownik Projektu uprawniorgs do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materiatowanodta ich wytwarzania, i zapewniona medzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze stro-
ny Wykonawcy i producenta materiatow.

Kierownik Projektu, po uprzedniej weryfikacji systa kontroli Robét prowadzonego przez Wykonawedzie oce-
nia¢ zgodnad¢ materiatéw i Rob6t z wymaganiami ST na podstawimitdw bada dostarczonych przez Wykonagvc
Kierownik Projektu mae pobiera prébki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.

Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to Kierownik Projektu poleci Wykama
cy lub zleci niezalienemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych ludatkowych bad& albo oprze siwytacznie na
wtasnych badaniach przy ocenie zgoédnanateriatdw i Robét z DokumentadProjektova i ST. W takim przypadku cat-
kowite koszty powtérnych lub dodatkowych badaobierania prébek poniesione zostgnzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Kierownik Projektu mae dopyci¢ do wycia tylko te wyroby, ktére:

1. posiadaj znak CE — bez ograniaze

2. nie posiadajznaku CE — pod warunkiem, gdy:

a) wyréb zostat wyprodukowany na terytorium Polski

- W zgodzie z istnigca Polsky Normg a producent zatzyt deklarac zgodndci z t3 normg,

- w przypadku braku PN lub istotnejzicy od jej zapiséw, to w zgodzie z uzyskaaprobad techniczig, a producent
zalkczyt deklarag zgodndci z t3 aprobad,

- posiada znak budowlaryiadczcy o zgodnéci z PN wyrobu albo aprobatechniczi, a producent zatzyt odpowied-
nig informacg o wyrobie,

b) wyréb zostat wyprodukowany poza terytorium Pplske udzielono mu aprobaty technicznej, a prodtieahczyt do
wyrobu deklaragj zgodndci z t3 aprobad,

c) jest to wyréb umieszczony w odpowiednim wykazobow majcych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpigeze
stwa, dla ktérych producent wydat deklargzgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej,

3. maj zastosowanie jednostkowe w danym obiekcie budomtanvytworzone wg indywidualnej dokumentacji teatmi
nej, dla ktérego producent wydat specjald@iadczenie o zgodroi wyrobu z § dokumentagj oraz przepisami.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumendyws/magane przez ST, kda partia dostarczona do Robgtibie
posiadé te dokumenty, okiéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
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Produkty przemystowe musposiadé w/w dokumenty wydane przez producenta, a w raaiezpby poparte wynikami
bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeda dostarczone przez Wykonagvkierownikowi Projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnjaych wymaga bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnymowaigzujgcym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy Terenu Budowy daé@ okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthea prowadzenie Dziennika
Budowy zgodnie z obowkujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy dula dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpietgva ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony buydd¢azdy zapis w Dzienniku Budowyekzie opatrzony datjego do-
konania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapiswgdapiem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalstwego. Zapisy
beds czytelne, dokonane trwatechnily, w porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw. Zat
czone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyelgda oznaczone kolejnym numerem gznika i opatrzone dai
podpisem Wykonawcy i Kierownika Projektu. Do Dzidg@nBudowy naley wpisywa w szczegdlngci:

dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

dat przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej,

uzgodnienie przez Kierownika Projektu programu rapenia jakdci i harmonogramow robat,

terminy rozpocecia i zakaiczenia poszczeg6lnych elementéw robét,

przebieg robot, trudrei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyegyprzerw w robotach,

uwagi i polecenia Kierownika Projektu,

daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbiorow robot zanif@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robét,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggrh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegoblnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,

0 zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projektowej,

0 dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

0 dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

0 dane dotycgce jakaci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto je prze-
prowadzat,

o  wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowgdprzediazone Kierownikowi Projektu do
ustosunkowania i

Decyzje Kierownika Projektu wpisane do DziennikadBwy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich pcigjlub
Zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Kiertoka Projektu do ustosunkowanig.sProjektant nie jest jednak
strory Kontraktu i nie ma uprawniedo wydawania polegeWykonawcy robot.

(2) Rejestr Obmiaréw

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw robét. Obmia-
ry wykonanych robdt przeprowadza sv sposob cigly w jednostkach przyfych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru
Obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodn&i materiatlow, orzeczenia o jal@ materiatow, re-
cepty robocze i kontrolne wyniki baldVykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemia
jakosci. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny liyudostpnione na kade zyczenie Kierownika Pro-
jektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zaliczassoprocz wymienionych w pkt (1)-(3) naptijgce dokumenty:

pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

protokoty przekazania Terenu Budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoaywilno-prawne,

protokoty odbioru robot,

protokoty z narad i ustate

korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

O OO O o o oo oo

O O O O o o
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Dokumenty budowy édg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomi@dabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgoj@atychmiastowe odtworzenie w formie przewidzjane
prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetls zawsze dogpne dla Kierownika Projektu i przedstawiane doadgl nazyczenie Za-
mawiapcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar robdt bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z Duokatacy Projektovs i ST, w
jednostkach ustalonych filepym Kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonaweapisemnym powiadomieniu Kie-
rownika Projektu o zakresie obmierzanych roboétriniaie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terem. Wyniki
obmiaru ledg wpisane do Rejestru Obmiaréw.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych w Przedmiarze lub gdzie indziej wc§fikacjach
Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obexkiu ukaiczenia wszystkich robét. Blne dane zostgrpoprawione wg
instrukcji Kierownika Projektu na finie.
Obmiar gotowych robotdulzie przeprowadzony z eztasciag wymagarn do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonaw-
cy lub w innym czasie oksonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonavigierownika Projektu.
7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materialdw

Diugosci i odlegtaici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnyméda obmierzone poziomo wzdtulinii
osiowej. Jéli Specyfikacje Techniczne wdaiwe dla danych robot nie wymagdapgo inaczej, objosci beda wyliczone w
m3 jako dlugé¢ pomnaona przezredni przekrdj.
llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢hag wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@pecyfikacji
Technicznych.
7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Rolyilhlzaakceptowane przez Kierownika
Projektu. Uradzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzagdzenia te lub spet wymagaj
bada atestujcych to Wykonawca duizie posiada wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie udzenia pomiarowe dala
przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnad®obot.
7.4.Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje guizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom Specyfikacji Tech-
nicznych. Bdzie utrzymywd to wyposaenie zapewniar w sposob agigly zachowanie doktadidoi wg norm zatwierdzo-
nych przez Kierownika Projektu.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgdg przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakze w przypadku
wystepowania diaszej przerwy w Robotach. Obmiar rob6t zanikggh przeprowadza esiw czasie ich wykonywania.
Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzagsprzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiarazanie-
odzowne obliczeniadnla wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny. Wymgkomplikowanych powierzchni lub
objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkaecie Rejestru Obmiarow.

W razie braku miejsca szkice mphy¢ dolaczone w formie oddzielnego aaknika do Rejestru Obmiaréw, ktérego
wzOr zostanie uzgodniony z Kierownikiem Projektu.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
o odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
0 odbiorowi czsciowemu,
o odbiorowi ostatecznemu,
0 odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.1. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikacych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robét, kto-
re w dalszym procesie realizacji ulggrakryciu.

Odbiér robét zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajgcym wykonanie ewentual-
nych korekt i poprawek bez hamowania ogoinegogpaostobét. Odbioru robét dokonuje Kierownik Projektu
Gotowas¢ danej czsci Robét do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem doebaika Budowy i jednoczesnym powiado-
mieniem Kierownika Projektu. Odbidktizie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi®j jednak nt w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadon@entym fakcie Kierownika Projektu. Ja¥oi ilos¢ Robdt ulega-
jacych zakryciu ocenia Kierownik Projektu na podsdokumentow zawierggych komplet wynikéw badealaboratoryj-
nych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfagji z DokumentagjProjektov, ST i uprzednimi ustaleniami.
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8.2. Odbidr czsciowy

Odbidr czisciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego Robot dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobét dokonuje Kierownik Projektu.
8.3. Odbiér ostateczny robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzecatypgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichdio jakasci | war-
tosci.

Caltkowite zakdczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvarpisem
do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniearpimie o tym fakcie Kierownika Projektu.
Odbiér ostateczny robét ngpt w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowylitzac od dnia potwierdzenia przez
Kierownika Projektu zakiczenia robét i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w pkcie 8.3.1.
Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagprrez Zamawiagego w obecnii Kierownika Projektu i Wyko-
nawcy. Komisja odbieraga Roboty dokona ich oceny jakiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw
bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania Rob6t z DokumentadpProjektove i ST. W toku odbioru
ostatecznego Robot komisja zapozrazsiealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajych i ulegag-
cych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ratzdipetniagcych i Robot poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pekeavych lub Rob6t uzupetniggych w warstwiescieralnej lub
robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czyiaooi ustala nowy termin odbioru ostatecznego. Wypaziku
stwierdzenia przez komigjze jakag¢ wykonywanych Robot w poszczegélnych asortymentaielznacznie odbiega od
wymaganej DokumentagjProjektovs i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma whkszego wptywu na cechy eksploata-
cyjne obiektu i bezpiecastwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszog wartas¢ wykonywanych robét w
stosunku do wymagaprzyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.4. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostiaggm Robot jest protokdt odbioru ostatecznego trep6-
rzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zaizamy przygoto-
waé nastpujace dokumenty:
1. Dokumentagj Projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgvesli zostata sporgdzona w trakcie
realizacji Kontraktu.
Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktw.i ezupetniagce lub zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.
Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.
Deklaracje zgodnii lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ.
Opinie technologiczg sporazdzomy na podstawie wszystkich wynikow badgpomiaréw zadczonych do dokumentow
odbloru wykonanych zgodnie z ST i PZJ.
8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towargggeh (np. na przekenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robét wicicielom urzdzen.
9. Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robo6t i sieci uzbrojenia terenu.
10. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeintaryzacji powykonawczej. W przypadku, gdy wg ko-
misji, roboty pod wzgldem przygotowania dokumentacyjnego ngelgogotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poro-
zumieniu z Wykonawgwyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot
11. Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnigp kxda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupegtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytdtrawizanych z usugciem wad stwierdzonych przy odbio-
rze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarangynOdbior pogwarancyjnycdzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzgtinieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,Odbidateszny Robot”.

NoORALD

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia Ogolne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa lub wastqkwota) ryczattu podana przez Wykonawe Tabeli Rozlicze-
niowej, dla kadego zadania. Cena jednostkowa lub kwota ryczatpewacji Kosztorysowej drlzie uwzgédniat wszyst-
kie czynndci, wymagania i badania sktade¢ st na jej wykonanie, okétone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i
w Dokumentacji Projektowej. Ceny jednostkowe lutokywryczattowe Robotdulg obejmowa:
1. Robocizr bezpdredng wraz z towarzysgcymi kosztami.
2. Wartas¢ zwzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkéw i transportu na Teren
Budowy.
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3. Wartaé¢ pracy Spregtu wraz z towarzysgymi kosztami.

4. Koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

5. Podatki obliczane zgodnie z ob@®tijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych i kwot ryczattowych nie niglevliczat podatku VAT.

9.2 Warunki Kontraktu i Wymagania Specyfikacji Technicznej D- 00.00.00

Koszt dostosowaniaegsdo wymaga Warunkéw Kontraktu i WymagaOgoélnych zawartych w Specyfikacji Technicz-
nej D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki ckoee w w/w dokumentach, a nie wyszczegélnione wztarysie Oferto-
wym.

9.3 Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

Koszt wybudowania objazdow / przejazdéw i organjizachu obejmuje:

— opracowanie oraz uzgodnienie z Kierownikiem Prajekbdpowiednimi instytucjami Projektu OrganizaRjuchu na
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopijeRta Kierownikowi Projektu i wprowadzaniem dalshyzmian i
uzgodni& wynikajacych z posipu robét,

— ustawienie tymczasowego oznakowanidawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

— oplaty/dziegawy terenu,

- przygotowanie terenu,

— konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodwikkraweznikéw, barier, oznakowai drenau.

- tymczasowa przebudowa gdzer obcych.

Koszt Utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaggihu obejmuje:

— oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, bariersiia-
tet,

— utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

— usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (tgldt. Dz. U. z dnia 23 grudnia 2010 r., Nr 2437.[1623).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19.listopa@l@01 w sprawie dziennika budowy, maniarozbiérki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Warunki Kontraktu
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D-01.01.01a
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
ORAZ SPORZADZENIE INWENTARYZACJI POWYKONAWCZE)

WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngywmagania dotycge wykonania i odbioru robét zgaanych z
odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw wysé&iowych oraz sporgizeniem inwentaryzaciji powykonawcze;.

1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaka pdokument przetargowy i kontraktowy przy zlecainieali-
zacji robot wymienionych w pkt 1.1 niniejszej ST.
1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zeanych z wszystkim czynno-
sciami majcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tid®gowej, a take wykonania inwentaryzacji geodezyjnej i
kartograficznej drogi po jej wybudowaniu.
W zakres rob6t wchodz
— wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wysékimwych (reperéw roboczych
dowigzanych do reperéw krajowych), z ich zastabilizoveani
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty oraz odbhamaia uszkodzonych punktéw,
— wyznaczenie roboczego pikietatrasy poza graniaobot,
— przeniesienie punktow istnigiej osnowy geodezyjnej poza graniob6t ziemnych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
— wyznaczenie zjazdow i uzgodnienie ich z $glaielami nieruchomgi,
— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficznameentaryzacji powykonawczej przebudowanej drogi.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysol@owych — zaléenie poziomej i wysokeiowej geodezyjnej osnowy
realizacyjnej niezédnej przy budowie drogi, uwzglniajacej ustalenia dokumentacji projektowe;.

1.4.2.Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasyikqty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.
1.4.3.Reper — zasadniczy element znaku wy$okovego lub samodzielny znak wysgkmwy, ktérego wysoké jest
wyznaczona.

1.4.4.Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu unuzsay w punktach osnowy geodezyjnej.

1.4.5.0snowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (poziomgsokaciowa), przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia
elementow projektu w terenie oraz geodezyjnej apfiudowy.

1.4.6. Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawczgppwdowanej drogi i spoggizenie zwazanej z nim
dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

1.4.7.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST 00.00.00 ,Wymagania ogoéine” [1] pkt.1

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogblne wymagania dotygze materiatdw podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganiarmeo[1] pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania robot

Do utrwalenia punktoéw gtéwnych trasy nafestosowad pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stup-
ki betonowe albo rury metalowe diugd okoto 0,5 m. Pale drewniane umieszczone pozaigyaiobot ziemnych, wes
siedztwie punktéw zatamania trasy powinny énieednic: 0,15 + 0,20 m i diug& 1,5+ 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianesrednicy 0,05 + 0,08 m i diugoi okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalonych w istaiggj nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i dlugéci 0,04 + 0,05 m.
»Swiadki” powinny mie dtugci¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatny. Do stabilizowania roboczego pikigtatrasy, poza
granic; pasa robdt, naky stosowa pale drewnianérednicy 0,15 + 0,20 m i diugoi 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymia-
rach uzgodnionych z #ynierem.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej uglstosowd materiaty zgodne z instrukcjami technicznymi G-1
[5]1 G-2 [6].
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3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1{ Bk
3.2. Sprat stosowany do wykonania robét
Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zah@ici od potrzeb, powinien wykazaie mozliwoscig korzystania ze
sprztu dostosowanego do prztgj metody robot, jak:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki, faty, t&amy stalowe, szpilki,
— ew. odbiorniki GPS, zapewnigije uzyskanie wymaganych doktadoiopomiaréw.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokdciowych powinien gwarantowauzyska-
nie wymaganej doktadsoi pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotysgee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjd1] pkt 4.
4.2. Transport materiatow i sprzetu

Sprz:t i materialy do prac geodezyjnych ama przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-00®QWVymagania ogdlne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmalj
0 roboty przygotowawcze,

0  odtworzenie trasy i punktow wysod@owych,
0 geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.
5.3. Prace przygotowawcze
Przed przyspieniem do robét Wykonawca robdt geodezyjnych pdemin
zapozna si¢ z zakresem opracowania,
przeprowadz z Zamawiagcym (Inzynierem) uzgodnienia dotyaze sposobu wykonania prac,
zapoznd sie z dokumentagj projektovs,
zebra informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnyalobszarze objym budowg drogi,
zapoznd sie z przewidywanym sposobem realizacji budowy,
0 przeprowadd wywiad szczeg6towy w terenie.
5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktéw wysokéciowych
5.4.1.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z obogdujacymi Instrukcjami i wytycznymi GUGIK [3+10].
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien praepd Zamawigjcego dane zawiergje lokalizact i wspotrzd-
ne punktoéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien przeprowadpbliczenia i po-
miary geodezyjne niezdne do szczegétowego wytyczenia rob6t. Prace pomvEmpowinny by wykonane przez osoby
posiadajce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonanmowinien natychmiast poinformowinzyniera o wszel-
kich bfedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych tragjub) reperéw roboczych. Blly te powinny by usungte
na koszt Zamawiagego. Wykonawca powinien sprawélzizy rzdne terenu okédone w dokumentacji projektowep s
zgodne z rzeczywistymi ¢ggnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste ralne terenu istotnie #fig sie od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w
takim rejonie nie powinno léyzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodat-
kowe, wynikajce z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych rzeczywistych, akceptowane
przez Ireyniera, zostamwykonane na koszt Zamawiapgo.

Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku oligiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wy-
nikbw pomiaréw przez lryniera. Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasgunkty pdrednie osi trasy mugzby¢
zaopatrzone w oznaczenia odteggce w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma
i wzor tych oznaczaepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

O O O O o
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Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczanieystkich punktéw pomiarowych i ich oznadze czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygjo zostah zniszczone przez Wykonawdéwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komean dalszego prowadzenia roboét, to zastare odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe demne dla prawidiowej realizacji rob6t naledo obowizkdw
Wykonawcy.

5.4.2.Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi triggnktow wysokéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne fiomy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przayyaiu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a zakdowizane do punktéw pomocniczych, pobdmych poza granicrobot
ziemnych. Maksymalna odlegib pomidzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezengrzekracz& 500 m.
Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtwsi trasy drogowej, a tak przy
kazdym obiekcie iaynierskim. Maksymalna odlegté migcdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie pta-
skim powinna wynosgi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zate
nie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robét zwganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw towa-
rzyszicych. Jako repery robocze sma wykorzysta punkty state na stabilnych, istnjeych budowlach wzdiutrasy dro-
gowej. O ile brak jest takich punktow, repery robemaley zalayé w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztat-
townikow stalowych, osadzonych w gruncie w spos§iiluczagcy osiadanie, w sposob zaakceptowany przeyniera.
Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od
4 mm/km, stosuic niwelacg podwdéjry w nawgzaniu do reperow gatwowych. Repery robocze powinnydayyposaone
w dodatkowe oznaczenia, zawiei@ wyrane i jednoznaczne okilenie nazwy reperu i jegog¢dnej.
5.4.3.0dtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu 0 dokumentagjprojektowy oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w
dokumentacji projektowej. &rasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayrdecz nie rzadziej nico 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie
sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dodwmtaciji projektowej nie m@ by wicksze nk 3 cm dla autostrad i
drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostalych drégdRe niwelety punktow osi trasy nalewyznaczy z dokladnécia
do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia tiesy w terenie
nalery uzy¢é materiatdw wymienionych w pkcie 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot zagi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza granabét.
5.4.4.Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzenie krawdzi nasypow i wykopéw na powierzchni tere-
nu (okrdlenie granicy robét), zgodnie z dokumengapjojektowy oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla po-
prawnego przeprowadzenia robét i w miejscach zaakeeanych przez lryniera. Do wyznaczania krgazi nasypow i
wykopOw naley stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nglestosowé w przypadku nasypow o wysoko-
sci przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr. Odlegté¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostoso-
wat do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owaj. Odlegié¢ ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi
kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztaicie zgodnym z
dokumentagj projektow.
5.4.5.Wyznaczenie potgenia obiektdw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétirzyczotkdw i filarow mostow i
wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prj@ka powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy reali-
zacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.3.
5.4.6.Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentagj geodezyjn nalezy skompletowa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4] z podziatea:

1) akta posfpowania przeznaczone dla Wykonawcy,
2) dokumentagj techniczi przeznaczandla Zamawiajcego,
3) dokumentagj techniczi przeznaczondla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

Spos6b skompletowania dokumentacji, o ktérej mowappkcie 3 oraz forgndokumentéw naley uzgodnté z
osrodkiem dokumentacji. Zamawigly poda w ST, czy dokumentadg nalezy okazad Zamawiajcemu do wgjdu.

D-01.01.0la ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKTIOWYCH ORAZ SPORZADZENIE
INWENTARYZACJI POWYKONAWCZE] 16



5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi
5.5.1.Zebranie materiatéw i informacji
Wykonawca powinien zapozéi&die z zakresem opracowania i uzyékad Zamawiajcego instrukcje dotygze
ewentualnych etapéw wykonywania pomiaréw powykormweh. Pomiary powykonawcze powinny dpoprzedzone
uzyskaniem z @odkéw dokumentacji geodezyjnej i kartograficzneformacji o rodzaju, pofeeniu i stanie punktow
osnowy geodezyjnej (poziomej i wysckiwej) oraz o mapie zasadniczej i katastralnejpiaypadku stwierdzeniae w
trakcie realizacji obiektu nie zostata wykonanazipia inwentaryzacja sieci uzbrojenia terenu, hajgowiadomé o tym
Zamawiajcego.
Przy analizie zebranych materiatow i informacjieas ustalt:
— klasy i dokladnéci istniegcych osndéw geodezyjnych oraz #hwosci wykorzystania ich do pomiaréw powykonaw-
czych,
— rodzaje ukladow wspétezinych i pozioméw odniesienia,
— zakres i spos6b aktualizacji dokumentéw bazowyaohjdupcych sé w osrodku dokumentacji 0 wyniku pomiaru po-
wykonawczego.
5.5.2.Prace pomiarowe i kameralne
W pierwszej fazie prac nafg wykona': ogdlne rozeznanie w terenie, odszukanie punksinidgcej osnowy
geodezyjnej z ustaleniem stanu technicznego tyciktpw oraz aktualizagjopisow topograficznych, zbadanie wizur po-
migdzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie ¢misé rozeznanie odéwie koniecznéci uzupetnienia lub zaprojekto-
wania osnowy poziomej Il klasy oraz osnowy pomigep Nas¢pnie naleéy pomierzy wznowiory lub zal@zong osnowe,
a nasgpnie wykong pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instruk@-4 [8] GUGIK, mierac wszystkie elementy téei
mapy zasadniczej oraz ftedodatkovy obejmujca: granice ustalone wedtug stanu prawnego, kilometrag, znaki dro-
gowe, punkty referencyjne, obiekty mostowe edreymi wlotu i wylotu, $wiattem i skrajna, wszystkie drzewa w pasie
drogowym, zabytki i pomniki przyrody, wszystkie odeenia z furtkami i bramami oraz z podziatem maate i nietrwate,
rowy, studnie z ickrednicami, przekroje poprzeczne drég co 20+50 ma arae elementy wedtug wymagaamawiaj-
cego. Prace obliczeniowe najewykona przy pomocy sprtu komputerowego. Whniesienie pomierzonegtrara mag
zasadnicz oraz map katastralg nalezy wykona metod, klasyczm (kartowaniem i krédleniem gcznym) lub przy pomocy
plotera. Wtérnik mapy zasadniczej dla Zamauwdapo naley uzupetnt o elementy wymienione w drugim akapicie niniej-
szego punktu,gtsam technily z jakg zostata wykonana mapa (numerygzmeglednie analogow). Dokumentagj geode-
zyjna i kartograficzm nalezy skompletowd zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4], z poderat na: akta pogbowania
przeznaczone dla Wykonawcy, dokumeniagchniczlg przeznaczom dla Zamawiagjcego i dokumentagjtechniczia
przeznaczomdla cgrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznggo§b skompletowania i fogrdokumentacji dla
osrodka dokumentacji natg uzgodné z asrodkiem oraz ustaliczy £ dokumentagj nalezy okaz& Zamawiajcemu do
wgladu.
5.5.3.Dokumentacja dla Zamawigjego
Jeili Zamawiapcy nie ustalit inaczej, to natg skompletowd dla Zamawiajcego nasfpujagce materiaty:
— sprawozdanie techniczne,
— wtérnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdwescia, ktéra wymieniono w punkcie 5.5.2,
— kopie wykazéw wspotednych punktow osnowy oraz wykazy wspéhimych punktdw granicznych w postaci dysku i
wydruku na papierze,
— kopie protokotéw przekazania znakéw geodezyjnyath @chror,
— kopie opiséw topograficznych,
— kopie szkicéw polowych,
— nosnik elektroniczny (dysk) z mapnumeryczy oraz wydruk ploterem tych mapzgi mapa realizowana jest nume-
rycznie,
— inne materialy zgodne z wymaganiami Zamaydgago.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolfid pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac
Kontrola jakdci prac pomiarowych powinna obejmodva
— wewretrzng kontrok prowadzon przez Wykonawg robét geodezyjnych, ktéra powinna zapewmnaozliwosé sledze-
nia przebiegu prac, oceniania ich jéiooraz usuwania nieprawidtowa mogicych mi€ wptyw na kolejne etapy ro-
bét,
— kontrok prowadzon przez stibe nadzoru (layniera),
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— przestrzeganie ogélnych zasad prac darg/ch w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10], adnie z wymaganiami
podanymi w punkcie 5,
— sporgdzenie przez Wykonawaobét geodezyjnych protokotu z wegtrznej kontroli robét.
Kontrole nalery prowadzé wedtug ogdinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10],
zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.4.3.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00¢magania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Przy pomiarach powykonawczych wybudowanej drogyjonzje st jednostki: km (kilometr) i ha (hektar).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/¢magania ogélne” [1] pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét
Odbidr robo6t nagpuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokumentachnicznej przeznaczonej dla Zama-
wiajacego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” [1} pk
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania rob6t obejmuje:
— zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych riadder,
— koszt zapewnienia niegtnych czynnikéw produkcji,
— zakup i dostarczenie materiatéw,
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigeynktow wysokéciowych,
— uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,
- wyznaczenie zjazdow i uzgodnienie ich z $glaielami nieruchomgi,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
- wyznaczenie punktéw roboczego pikiaidrasy,
— ustawienie tat z wyznaczeniem pochylenia skarp,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrocta przed zniszczeniem i oznakowanie utatydajodszukanie i
ewentualne odtworzenie,
— prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykazgm wybudowanej drogi wedtug wymagaokumentacji
technicznej,
- koszty drodkdw geodezyjnych.
9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych
Cena wykonania rob6t olglenych niniejsz ST obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktérey potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alesnjgrzekazywane Zamawigjemu i
s3 usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
- prace towarzysgce, ktore g niezlzdne do wykonania robot podstawowych, niezaliczameahét tymczasowych, jak
geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne

1. D-00.00.00 Wymagania og6lne

10.2. Inne dokumenty

1. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezygaetograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 zzpijszymi zmianami)
[Instrukcje i wytyczne techniczne bytego Gtownegaddu Geodezji i Kartografii]:

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowaniaudwdntaciji geodezyjnej i kartograficznej.

3. Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodazyjn

D-01.01.0la ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKTIOWYCH ORAZ SPORZADZENIE
INWENTARYZACJI POWYKONAWCZE] 18



ONOo G

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne.
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D - 01.02.02

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU | DARNINY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjig/magania dotyce wykonania i odbioru robét zygdanych
ze zdgciem warstwy humusu i darniny.

1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaia fJokument przetargowy i kontraktowy przy zlecainieali-
zacji robot wymienionych w pkt 1.1 niniejszej ST.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w specyfikacji dotgczasad prowadzenia robét aganych ze zdciem warstwy humusu i darni-
ny, wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okitenia podstawoweaszgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defini-
cjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoInkt p.4.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojri¢”1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat do zdjecia humusu i darniny
Do wykonania rob6t zwzanych ze zdgiem warstwy humusu i darniny nie nagiagj st do powtérnego iycia nale-
7y stosowa:
- réwniarki,
— spycharki,
— fopaty, szpadle i inny spgz do recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscaclziggrawidtowe wykonanie
robét spretem zmechanizowanym nie jest #liwe,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadingportu na odlegdé wymagajca zastosowania takiego sprz
tu.
Do wykonania robot zwizanych ze zdgiem warstwy darniny nadgjej st do powtdrnego zycia, naley stosowa:
— noze do cgcia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
- lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotysgee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo pozétransportem samochodowym.
Wybér srodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire nalezy przewozé transportem samochodowym. W przypadku darninyzmaezonej do powtérnego zasto-
sowania, powinna ona byransportowana w sposéb nie powagyjuszkodza.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QNymagania ogdlne” pkt 5.
Teren pod budowdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokop@minnych miejscach wskazanych w dokumentacji
projektowej powinien b§ oczyszczony z humusu i darniny.
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5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do qmdejszego #ycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu

trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewéw oraz do inngekinndci okreslonych w dokumentacji projektowej.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgéhar

W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nieygstarczajce dla prawidtowego wykonania robot, wedid
nie maze stanowd zagraenie dla bezpiechstwa robdt (zmienna grubdwarstwy humusu,asiedztwo budowli), naley
dodatkowo stosowar¢czne wykonanie robo6t, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraz myéh miejscach okéonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyhiera. Grubé¢ zdejmowanej warstwy humusu (zata od gébokasci
jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowig powinna by zgodna z ustaleniami doku-
mentacji projektowej, SST lub wskazana przegimera, wedtug faktycznego stanu wgmbwania. Stan faktycznyedzie
stanowit podstawdo rozliczenia czynrigi zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadow& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humpeswinny by przez Wyko-
nawe: tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony prze@@ayszczeniem, a ta& najedzaniem przez pojazdy. Nie nale-
zy zdejmowé& humusu w czasie intensywnych opaddéw i bémminio po nich, aby unilg zanieczyszczenia ghnlub
innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Darnire nalezy zdjg¢ w sposoéb, ktéry nie spowoduije jej uszkatlz@rzechowywé w odpowiednich warunkach do
czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by skoszone przed zgjiem darniny. Darnig nalezy ciag¢ w regularne, prostakne pasy o
szerokdci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o didgoboku okoto 0,30 metra. Grulbdarniny powinna wynoéiod 0,05
do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegazycia pozyskanej darniny. Zei darnina przed powtdrnym wykorzystaniem musi
by¢ sktadowana, to zalecaggej roztazenie na gruncie rodzimym. i brak miejsca na takie rozienie darniny, to nale-
zy ja magazynowé w regularnych pryzmach. W porze rozwojdlio darnirg nalezy skladowé w warstwach traw do
dotu. W pozostatym okresie darnimalezy sktadow& warstwami na przemian travdo gory i trava do dotu. Czas skia-
dowania darniny przed wbudowaniem nie powinien knaez& 4 tygodni.

Darnire nie nadajca sie do powtérnego wykorzystania najeusuraé mechanicznie, z zastosowaniem réwniarek lub
spycharek i przewi€ na miejsce wskazane przezyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’ 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu i darniny
Sprawdzenie jalki robot polega na wizualnej ocenie komplétiaisunecia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00M@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/@@magania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 hiwykonania robét obejmuije:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdlwogi lub odwiezieniem na odktad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowamjej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.

D-01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU | DARNINY 21



D - 02.00.01
ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrgjyymagania dotyegce wykonania i odbioru robét ziemnych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna, stosowana jest jako d@kurprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i readji ro-
bot, wymienionych w pkt 1.1 niniejszej ST.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie redilzadania
wymienionego w pkt. 1.1 i zgzane § z wykonaniem wykopOw oraz nasypow pod warstwy kaksyjne nawierzchni
jezdni, chodnikéwsciezek rowerowych, zjazdow, parkingéw, zatok postojolwyeraz z profilowaniem i zagzczeniem
podiaza.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubruntu albo rozdrobnionych odpadéw przemystowyclet-sp
niajaca warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona kogotrogi i skarpami rowéw.

1.4.3. Wysokd¢ nasypu lub gbokas¢ wykopu - ré@nica rzdnej terenu i rzdnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysackgest mniejsza il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysosbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysdkgrzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza kil m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokai¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigiez) gruntdw pozyskanych w czasie wykonywania wy-
kopéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw amagch prac zwjzanych z tragdrogows.

1.4.11. Wskanik zag;szczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

|, =P
pds
gdzie:
Pa - Oestai¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, (Mgfn
Ppgs - mMmaksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, okrdona w normalnej

prébie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2],zg6a do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, badana
zgodnie z norm BN-77/8931-12 [7], (Mg/r).
1.4.12 Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdéw niespoistych, ok§lna wg wzoru:

0=
le
gdzie:
dso - $rednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 60%tgrmm),
dip - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).

1.4.13.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.1.4

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét
Og6lne wymagania dotygee rob4t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrig”1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-00.00.00 ,Wymaga-
nia ogoine” pkt 2.
2.2. Podziat gruntow
Podziat gruntow pod wzegllem przydatngi do budowy nasypéw podano w ST D-02.03.01, pkt 2.
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2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinny lprzez Wykonawg wykorzystane w maksymalnym
stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do bydeasypéw mog by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wéw-
czas, gdy stanowinadmiar objtosci rob6t ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Grunty nieprzydatne do budowy nasypéw, ékme w ST D-02.03.01, pkt 2, nalewywiez¢ na odktad w miej-
sce skazane przez Zamaw@ggo, na odlegkd nie wicksz niz 5 km.

Inzynier maze nakazé& pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktéryzésowa nieprzydatéé wynika jedy-
nie z powodu zamarztia lub nadmiernej wilgotrioi.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2 Sprat do rob6t ziemnych
Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykéaza& mozliwoscig korzystania z nast
pujacego spretu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (nealizia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarkiakkip tadowarki, wier-
tarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufsgycharki, zgarniarki, rowniarki, ugdzenia do hydromecha-
nizacji itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, tanocigi itp.),
- sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdpkt 4.
4.2. Transport gruntow
Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powitig¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatu),
jego obgtosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gitkei transportu. Wydajni srodkéw transportowych po-
winna by ponadto dostosowana do wydajoicsprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntuerizdu).
Zwiekszenie odlegkxi transportu ponad walda zatwierdzone nie nmie by podstawy roszczé Wykonawcy,
dotyczicych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gg@zone odleghxi nie zostaty wczaiej zaakceptowane naspiie
przez Ireyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

0Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QNymagania ogdolne” pkt 5.
5.2. Doktadndié¢é wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypés od osi projektowanej nie powinny dwieksze nk £
10 cm. Rénica w stosunku do projektowanyclednych robo6t ziemnych nie me przekracza+ 1 cmi -3 cm.

Szerokdé¢ korpusu nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wgcej niz £ 10 cm, a krawdzie korony
drogi nie powinny miéwyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnoard¢ si¢ od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensem
kata. Maksymalna gbokas¢ nieréwndci na powierzchni skarp nie powinna przekra@ci@ cm przy pomiarze at3-
metrowg, albo powinny by spetnione inne wymagania dotgyce réwndci, wynikajgce ze sposobu umochienia po-
wierzchni. W gruntach skalistych wymagania, doggezréwndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i révcio
skarp, powinny b§ okreslone w dokumentaciji projektowej i ST.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urmzer, stanowicych elementy systeméw odwadr@jch, ugtych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaggo warunki terenowe, wykofiairzadzenia, ktére zapewniodpro-
wadzenie wdd gruntowych i opadowych poza obszadtreiemnych tak, aby zabezpieéayrunty przed przewilgoceniem
i nawodnieniem. Wykonawca ma obauek takiego wykonywania wykopéw i nasypow, aby pErathniom gruntu
nadawé w catym okresie trwania robo6t spadki, zapewgtiajprawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggrawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotryvaieprzy-
datna¢, Wykonawca ma obowkek usurgcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny koszt bez
jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawt&go za te czynioi, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istniglych zbiornikéw naturalnych i wdzen odwadniagcych musi by poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.
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5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi u#fiwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trvearobét
ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno pgsbwa: w kierunku podnoszeniacsniwelety.

W czasie robét ziemnych nalezachowd odpowiedni spadek podiay i nad@ przekrojom poprzecznym spadki,
umazliwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentgmjojektowej nie zawarto innego wymagania, spadek
poprzeczny nie powinien Bymniejszy nik 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Naleiwzgkdni¢ ewentualny wptyw
kolejnasci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykeamia innych robdt na spetnienie wymagdotyczicych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie jgpstrobdt ziemnych.

Wody opadowe i gruntowe naleodprowadzt poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.5. Przygotowanie koryta pod warstwy konstrukcyjne

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiaa. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5
cm wyzsze nk projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wyistija zanizenia poziomu w podiai przewidzianym do profilo-
wania, Wykonawca powinien spulckrpodiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowie¢ dodatkowy grunt
spetniajcy wymagania obowrujgce dla gornej strefy korpusu, w do koniecznej do uzyskania wymaganyckdzych
wysokasciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskaznika zagszczenia, okrfdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach ziem-
nych lub w inny spos6b zaakceptowany przeziera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podiea naley kon-
tynuowa do osagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaiisk zag:szczenia naley
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podima (ls)

Strefa korpusu Jezdnie ulic Chodn|k|,s0|ezll<j|yrowerowe, Zaz]
Gorna warstwa o gruéoi 20 cm 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni
podiaza 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagcze-
nia, kontrot zag:szczenia naley oprze na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut od-
ksztatcenia podita wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego inp@nego modutu odksztatcenia nie powinien
przekracza 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna Byréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -
20% do +10%.

5.6. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.zédi po wyko-
naniu robét zwjzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie prayst
natychmiast do ukfadania warstw nawierzchni, to ipam on zabezpieczypodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roztzenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uklad&oiajnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykorariezlednych napraw. Jeli zawil-
gocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolplkt' 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych
6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegeon&oli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji okdle-
nymi w pkt 5 oraz z dokumentagprojektovy.
Szczego6ly uwag nalezy zwréck na:
- wilasciwe ugcie i odprowadzenie wdd opadowych,
- wilasciwe ugcie i odprowadzenie wyskéw wodnych.
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6.2.2.Sprawdzenie jakai wykonania rob6t
Czynndaci wchodzce w zakres sprawdzenia jgkowykonania rob6t okidono w punkcie 6 ST D-02.01.01 oraz
D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw korpusu ziemnego.
Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeicali?.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardéw wykonanych robét ziemnych

Lp. | Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow

1 | Pomiar szerokai korpusu ziemnego

Pomiar tdmg, szablonem, gto dlugaci 3 m i poziomig lub

2 | Pomiar szerokwi dna rowow ,
niwelatorem, w odgpach co 100 m na prostych, w punktach
3 | Pomiar rgdnych powierzchni korpusu ziemnego| gtéwnych tuku, tukach co 50 m oraz w miejscachyétioudz
4 | Pomiar pochylenia skarp watpliwosci
5 | Pomiar réwnéci powierzchni korpusu
6 | Pomiar réwnéci skarp
7 Pomiar spadku podimego powierzchni korpusu | Pomiar niwelatorem gzdnych w odsgpach co 100 m oraz w

lub dna rowu punktach wtpliwych

Wskaznik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej warstwy

8 | Badanie zagzczenia gruntu lecz nie rzadziej aiw trzech punktach na 1000’ mvarstwy

6.3.1.1. Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie me r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm.
6.3.1.2. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o weej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.1.3Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sic od pochylenia projektowanego oeagj niz 10% wartgéci pochylenia wyrao-
nego tangensemgta.
6.3.1.4. RoOowna¢ korony korpusu

Nieréwndaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tmetrows, nie mog przekracz& 3 cm.
6.3.1.5. ROwna¢ skarp

Nieréwndci skarp, mierzone tat3-metrova, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.1.6. Spadek podiny korony korpusu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego sprawdzony przemigo niwelatorem rgdnych wysokécio-
wych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm.
6.3.1.7. Zaggszczenie gruntu

Wskanik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powiniendggodny z tabell
6.3.2.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw koryta.

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych koryta, jego gszgzenia wraz z
wyprofilowaniem podaje tablica 3.

D-02.00.01 ROBOTY ZIEMNE 25



Tablica 3 Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego jo

Lp. Wysznggolmeme bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow
i pomiarow

1 Szerokéc koryta 10 razy na 1 km

2 Réwnd¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 Réwnd¢ poprzeczna 10razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni

6 Uksztaltowanie osi w planié €0 25 m w osi jezdni

7 Zaggszczenie, wilgotn& gruntu | w 2 punktach na dziennej dziaice roboczej, leczraglziej nk raz na 600
podiaza m?

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksateénia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych

tukéw poziomych

6.3.2.1.Szerokd¢ koryta

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5
cm.
6.3.2.2.R6wnai¢ koryta

Nieréwndci podiwne koryta i profilowanego podta naley mierzy 4-metrove fats zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [4].

Nieréwndci poprzeczne naly mierzyt 4-metrove tata.

Nieréwndaci nie mog przekracz& 20 mm.
6.3.2.3.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padi@owinny by zgodne z dokumentacprojektovs z tolerang +
0,5%.
6.3.2.4Rzedne wysokéciowe

Ré&nice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm, -2 cm.
6.3.2.5.Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesurgta w stosunku do osi projektowanej oceej niz + 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub weej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.3.2.6Zageszczenie koryta (profilowanego pod#)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podo okrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutdéw odksztatcenia, to wagtosto-
sunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztalceskegslonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna by
wicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania nalgy bad@& wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgoté gruntu podiga powinna
by¢ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.4. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetnigie wymagé podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitaasodrzucone.
Jesli materiaty nie spetniage wymaga zostan wbudowane lub zastosowane, to na polecerignirra Wykonawca wy-
mieni je na wiaciwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuwicksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny
by¢ ponownie wykonane przez Wykonagta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier maze uzng wade za nie majcg zasadniczego wptywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiedkgotracen za obniong jakosé.
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Wszystkie powierzchnie, ktore wykaguyicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich w punkcie 6.3.2
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne gszrzenie. Do-
danie nowego materiatu bez spulchnienia wykonaregtwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.000@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarawjest ni (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/@¢magania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznajeesza wykonane zgodnie z dokumengggjojektovs, SST | wymaganiami kyniera, jeeli wszyst-
kie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji \wg6daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
Zakres czynngxi objetych cen jednostkowy podano w ST D-02.01.01oraz D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
2.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek ignun
3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapiairbiernej
4.  PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. @ania i badania
5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vska piaskowego
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie huoddksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obegizenie ptyt
7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
1. Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDiM, Warszawa 1978.
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D -04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZENIEM PODLO ZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej §Twymagania dotycgce wykonania i odbioru rob6t zyaa-
nych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanienmaggszczaniem podi@a gruntowego.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokitirpezetargowy, przy zlecaniu i realizacji robétmignio-
nych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét z@anych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do uenia konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamodanymi w
ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopia™..5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
0Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robét
Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza sic mozliwoscia ko-
rzystania z nagpujacego sprgtu:
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),
- piyt wibracyjnych.
Stosowany spez nie maze spowodowé niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdpkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Wymagania dotyegce transportu materialtdw podano w ST D-04.02.01.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00@PNymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do roboét

Wykonawca powinien przygbi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia bezpérednio
przed rozpocziem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Watdejsze przysipienie do wykonania kory-
ta oraz profilowania i zagzczania podi, jest maliwe wytagcznie za zgogl Inzyniera, w korzystnych warunkach atmos-
ferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtau nie mae odbywa si¢c ruch budowlany,
niezwigzany bezpfrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowariaryta w planie i profilu powinny hiywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig& w osi drogi i w rezdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposébkzap-
towany przez layniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmoaliwiaé nacignigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych nk co 10 metrow.

Koryto mazna wykonywda recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktgabna
szerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zakregimsdb wykonania musi bgaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poaimby¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i SST, tj. wobudowany w nasyp lub odvieesy na odktad w miejsce wskazane przezhiera.
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Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.
5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyapieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyshcze

Po oczyszczeniu powierzchni potdonaley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podtéa. Zaleca i, aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5
cm wyzsze nk projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podiai przewidzianym do profilo-
wania, Wykonawca powinien spulckrpodiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowie¢ dodatkowy grunt
spetniagcy wymagania obowrzujace dla gornej strefy korpusu, w dld koniecznej do uzyskania wymaganychdzych
wysokdciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskaznika zagszczenia, okridonych w tablicy 1.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podiea naley kon-
tynuowa& do osjgniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaiisk zagszczenia naley
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (ly)

Strefa korpusu Minimalna wartd¢ I dla:
GOrna warstwa o grulsoi 20 cm 1,00
Na gkbokadsci od 20 do 50 cm od powierzchni pogido 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagcze-
nia, kontrot zag:szczenia naley oprze na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut od-
ksztatcenia podita wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego inp@nego modutu odksztatcenia nie powinien
przekracza 2,2.

Wilgotnas¢ gruntu poditaa podczas zagzczania powinna lByrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -
20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwezanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do ukladania warstw nawierzchnpawinien on zabezpieczyodtaze przed nad-
miernym zawilgoceniem, na przyktad przez raghoie folii lub w inny sposob zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uklad&oiajnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoearmiezlgdnych napraw. Jeli zawil-
gocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélpkf’ 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i wyprofi-
lowanego podipa podaje tablica 2.

6.2.2.Szerokaé¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@a nie mae r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i
-5cm.
6.2.3.ROwnai¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwndci podiwne koryta i profilowanego podta naley mierzy¢ 4-metrovg tatg zgodnie z normp BN-
68/8931-04 [4].

Nieréwngci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy fat.

Nieréwndci nie mog przekracz& 20 mm.
6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne Kkoryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentacprojektow z tolerancj +
0,5%.
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Tablica2.  Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pma

Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw

1 Szerokéc koryta €0 25m

2 Réwnd¢ podiwzna €0 25m

3 Réwnd¢ poprzeczna co 25m

4 Spadki poprzeczné co 25m

5 Rzdne wysokéciowe co 25m

6 Uksztaltowanie osi w planié €0 25m

7 Zag:szczenie, wilgotn& gruntu|w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczrailziej nk raz na 60(
podiaza m?

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomegdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi projektowanymi
nie powinny przekraczat1l cm, -2 cm.
6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesurgta w stosunku do osi projektowanej ceegj niz £ 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub weej niz + 5 cm dla pozostatych drég.
6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego pod# okrglony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje gsporownanie warteei modutdw odksztalcenia, to wagto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztécenkrelonych zgodnie z norsmBN-64/8931-02 [3] nie powinna
by¢ wicksza od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podiéa powinna
by¢ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od gkrgich w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne gszrzenie. Do-
danie nowego materiatu bez spulchnienia wykonaregtwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.000@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/¥magania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projelgto®ST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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D - 04.06.01b
PODBUDOWA Z BETONU CEMENTOWEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngywmagania dotycge wykonania i odbioru robét zgaanych z
wykonaniem podbudowy z betonu cementowego.
1.2. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot ze@anych z wykonaniem i odbio-
rem podbudowy z betonu cementowego C12/16 XF4 XW20Rod nawierzchaipachwin i zatok autobusowych.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa - dolna e& nawierzchni stzgca do przenoszenia obzén od ruchu na podie.
1.4.2. Podbudowa z betonu cementowego - warstwaszagonej mieszanki betonowej, ktéra pagsieciu wytrzymato-
$ci nasciskanie odpowiadagej klasie betonu B 15 (lub watkowo wyzszej), stanowi fragment 8ioej cz$ci nawierzchni,
stuzacy do przenoszenia ol¢en od ruchu na podie.

1.4.3. Klasa betonu - symbol literowo-liczbowy (np. baidkasy B 15 przy I = 15 MPa), okréajacy wytrzymataé

gwarantowag betonu (F§).
1.4.4. Mieszanka betonowa - mieszanina wszystkich skkadnuzytych do wykonania betonu przed zagczeniem.
5Wskanik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca grunty niespoiste, olilena wg wzoru U = g : dyo, gdzie ¢ -
srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrud, - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrun
1.4.11Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” [1] fil4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogo[a¢pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, pauda ST D-00.00.00 ,Wymagania

ogolne” [1] pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1.Zgodna¢ materiatdw z dokumentagcprojektovy i aprobag techniczi

Materiaty do wykonania podbudowy z betonu cemeegwvpowinny by zgodne z ustaleniami dokumentac;ji
projektowej lub SST oraz z aprobagechniczi IBDiM.
2.2.2.Cement

Do produkcji mieszanki betonowej najestosowa cementy odpowiadage wymaganiom PN-EN 197-1:2002 [8]
klasy 32,5: cement portlandzki CEM |, mieszany CEMiutniczy CEM Il lub inne zaakceptowane przezyniera.
2.2.3.Kruszywo

Do wytwarzania mieszanki betonowej nglestosowd kruszywo mineralne naturalne, grys z otoczakéwdub
rowca skalnego, kruszywozzizla wielkopiecowego kawatkowego oraz mieszanki thalszyw.

Uziarnienie kruszywa wchodeego w skiad mieszanki betonowej powinna bbgk dobrane, aby mieszanka ta
wykazywata maksymainszczelnéé i urabialn@¢ przy minimalnym zayciu cementu i wody.

Wiasciwosci kruszywa oraz ich cechy fizyczne i chemiczne jpony odpowiadd wymaganiom okrdonym w
PN-S-96014:1997 [10].
2.2.4.Woda

Do wytwarzania mieszanki betonowej i pigghacji podbudowy naky uzywaé wody okrélonej w PN-S-
96014:1997 [10].

Bez bada laboratoryjnych mzna stosowawodochgowg wode pitna.
2.2.5.Domieszki do betonu

W celu zmiany warunkoéw wrania i twardnienia, poprawy wigwosci betonu i mieszanki betonowej oraz ogra-
niczenia zawartei cementu mogby¢ stosowane domieszki wedtug PN-EN 934-2:1999 [9].

Przy wyborze domieszki nafg uwzgkdni¢ jej zgodnd¢ z cementem. Zalecaesivykona badanie zgodrici w
laboratorium oraz sprawdzna odcinku prébnym.
2.2.6 Materiaty do pielgnacji podbudowy

Do piekgnacjiswiezo utazonej podbudowy z betonu cementowego naktosowa:
- preparaty powtokowe,
— folie z tworzyw sztucznych.
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Dopuszcza sipielegnacg warstwy piasku naturalnego, bez zanieczysacamyanicznych lub warstywidkniny o
grubadci, przy obcizeniu 2 kPa, co najmniej 5 mm, utrzymywanej w stavilgotnym przez zraszanie wgd
2.2.7.Beton

Zawartd¢ min. cementu w 1 frzag:szczonej mieszanki betonowej nie powinné yniejsza ni 340 kg.

Konsystencja mieszanki betonowej powinna lop najmniej gstoplastyczna. W podbudowie nalestosowa
beton o wytrzymalci odpowiadajcej klasie C30/37.

Stopieh mrozoodpornéci F150.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” [k{ .
3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z betonu cementowego miewiwykaza sie mozliwosciag
korzystania z nagpujgcego spretu:

— przewanych zbiornikéw na wog
— walcéw wibracyjnych, zagszczarek ptytowych, matych walcéw wibracyjnych, m.do zagszczania w miejscach
trudno dosgpnych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjd1] pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Materiaty sypkie, domieszki miaa przewoz dowolnymisérodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyatératami i nadmiernym zawilgoceniem.
Cement luzem nalg przewozt cementowozami, natomiast workowany ama przewoz dowolnymisrodkami
transportu, w spos6b zabezpieczony przed zawilgesen

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QVymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot
Konstrukcja i sposéb wykonania rob6t powinny¢lsgodne z dokumentacjprojektovg i SST. W przypadku
braku wystarczapych danych mina korzystéa z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforjfh@odanych w
zahkczniku 1.
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmalj
e roboty przygotowawcze,
e wykonanie podbudowy,
e pielegnacg podbudowy,
« roboty wykaiczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze
5.3.1.Wstgpne roboty przygotowawcze
Przed przysfpieniem do robot naky, na podstawie dokumentacji projektowej, SST ludikaza Inzyniera:
— ustali lokalizacf terenu robot,
— przeprowaddi obliczenia i pomiary geodezyjne nierlme do szczeg6towego wytyczenia robdt oraz ustaldanych
wysokasciowych,
Zaleca si korzystanie z ustaleST D-01.00.00 [2] w zakresie niezinym do wykonania robd6t przygotowaw-
czych
5.3.2.Przygotowanie podia
Grunty na podtge powinny by jednorodne i zabezpieczone przed nadmiernym zaogigiem i ujemnymi skut-
kami przemarzania.
Koryto pod podbudog nalezry wykona wedtug ustalé dokumentacji projektowej, zgodnie z wymaganiami ST
D-04.01.01 [4].
Rzedne podiaa nie powinny mié w stosunku do gzinych projektowanych, odchylevickszych nk + 2 cm.
Wskanik zag:szczenia gruntu powinien wynégwg PN-S-96014:1997 [10]):
a) w gdrnej warstwie do gbokasci 20 cm - co najmniej 103% zegpczania uzyskanego w laboratorium metblib 11,
b) w warstwie niszej do gthokasci 50 cm - co najmniej 100% zggzczenia uzyskanego jak iy,
5.4. Ukladanie mieszanki betonowej
5.4.1.Projektowanie mieszanki betonowej
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Ustalenie sktadu mieszanki betonowej powinno odpdai wymaganiom PN-EN 206.

Podczas projektowania sktadu betonu haleykona prébne zaroby w celu sprawdzenia $giavosci mieszanki
w zakresie oznaczenia konsystencji, zawiaitpowietrza i oznaczeniagtasci.
5.4.2.Warunki przysipienia do robot

Podbudow z betonu cementowego zaleca wiykonywa przy temperaturze powietrza od 5°C do 25°C. Dopusz
cza st wykonywanie podbudowy w temperaturze powietrza y@jv25°C pod warunkiem nieprzekroczenia temperatury
mieszanki betonowej pourgj 30°C. Wykonywanie podbudowy w temperaturze pejrh’C dopuszczagipod warunkiem
stosowania zabiegow specjalnych, pozwghggh na utrzymanie temperatury mieszanki betonguesjyzej 5°C przez
okres co najmniej 3 dni.

Betonowania nie mima wykonyw& podczas opadéw deszczu.
5.4.3.Wytwarzanie mieszanki betonowej

Mieszank betonowy o sktadzie zawartym w recepcie laboratoryjnejehalwytwarza w wytwdérniach betonu,
zapewniajcych cihgtos¢ produkcji i gwarantujcych otrzymanie jednorodnej mieszanki.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinnathyd razu transportowana na miejsce wbudowania wé&paabezpie-
czapcy przed segregagj wysychaniem.
5.4.4.Zag;szczanie mieszanki betonowej

Do zagszczania mieszanki betonowej w podbudowie aalstosowa odpowiednie mechaniczne gdzenia
wibracyjne, zapewniage jednolite jej zagszczenie.

Powierzchnia warstwy zagzczonej powinna miégjednolity tekstue i potysk, a grube ziarna kruszywa powinny
by¢ widoczne lub powinny znajdowsai¢c bezpdrednio pod powierzchai
5.5. Piekgnacja podbudowy

Bezpdrednio po zagszczeniu naley swiezy beton zabezpieczyprzed wyparowaniem wody przez pokrycie jego
powierzchni wilgotig warstwg piasku lub grubej wiékniny. Natg utrzymywa ja w stanie wilgotnym w czasie od siedmiu
do dziesgciu dni. W przypadku gdy temperatura powietrza pestryzej 25°C pie¢gnacg nalery przedhzy¢ do 14 dni.

Stosowanie innyckrodkéw do piedgnaciji podbudowy wymaga kdorazowej zgody liyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolfid pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét
Przed przysjpieniem do robét Wykonawca powinien:
- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszega wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@v(aprobaty
techniczne, certyfikaty zgodéad, deklaracje zgodroi, ew. badania materiatdbw wykonane przez dostawigdyy
- wykona® badania wiciwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania robdtedéne w pkcie 2,
— sprawdzt cechy zewetrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykowah.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawia4pnierowi do akceptaciji.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-000MQMymagania ogélne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy.

8. odbioér robot
8.1. OglIne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00@M/@ymagania ogélne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami hyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamegtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podim,
— ew. wykonanie warstwy odszapce;.
Odbidr tych rob6t powinien léyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-00.00.00 ,Wymagaog6lne” [1] oraz ni-
niejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1} pk
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy z betonu cementowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robdt,
— przygotowanie podtam,
— dostarczenie materiatow i spta,

- wykonanie podbudowy z betonu cementowego wedtug aganspecyfikacji technicznej,
— przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprgu.

9.3. Spos0b rozliczenia robdt tymczasowych i praowarzyszcych
Cena wykonania rob6t olgdlenych niniejsz ST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktore potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alespgrzekazywane Zamawigiemu i
S3 usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
— prace towarzysgee, ktére g niezlkedne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczameath6t tymczasowych, jak

geodezyjne wytyczenie robot itd.
10. przepisy zwizane

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (ST)

=

D-00.00.00
2 D-01.00.00
3 D-02.00.00
4 D-04.01.01
5. D-04.02.01
6. D-05.03.04
7. D-05.03.04a
10.2. Polskie normy
8. PN-EN 197-1: 2002

9. PN-EN 934-2: 1999
10. PN-S-96014:1997

10.3. Inne dokumenty

Wymagania ogolne

Roboty przygotowawcze

Roboty ziemne

Koryto wraz z profilowaniem i zagczaniem podia
Warstwy ogszapce i odcinajce

Nawierzchnia betonowa

Wypetnianie szczelin w nawierzchbetonu cementowego

Cement. ¢ |: Sktad, wymagania i kryteria zgodim dotyczice cementu
powszechnegozytku

Domieszki do betonu, zapravwpaczynu. Domieszki do betonu. Definicje i
wymagania

Drogi samochodowe i lotniskoRedbudowa z betonu cementowego pod
nawierzchng ulepszon. Wymagania i badania

11. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni sztywnych.

GDDP - IBDiM, Warszawa 2001
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D - 05.03.23a
NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t zyza-
nych z wykonywaniem nawierzchni z betonowej kobtkikowe;j.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiaobot,
wymienionych w pkt 1.1 niniejszej ST.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zaanych z wykonaniem i odbiorem
nawierzchni z betonowej kostki brukowej w zakresie:

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1.Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany elememtolmdany, przeznaczony do budowy warstsgjeralnej na-
wierzchni, wykonany metadwibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwgonkib barwionego, jedno- lub dwu-
warstwowego, charakteryzualy sk ksztattem, ktory umdiwia wzajemne przystawanie elementéw.
1.4.2.Spoina - odsp pomkdzy przylegajcymi elementami (kostkami) wypetniony oklenymi materiatami wypetniaj
cymi.
1.4.3.Szczelina dylatacyjna - odgt dziehcy duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu utivaienia odksztalcé tem-
peraturowych, wypetniony okénymi materiatami wypetniagymi.
1.4.4.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [5] pkd.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogo[bgpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-00.00.00 ,Wymaga-
nia ogoélne” [5] pkt 2.
2.2. Betonowa kostka brukowa
2.2.1.Klasyfikacja betonowych kostek brukowych
Betonowa kostka brukowa i@ miet nas¢pujace cechy charakterystyczne, ofome w katalogu producenta:
1. odmiare:
a) kostka jednowarstwowa (z jednego rodzaju betonu),
b) kostka dwuwarstwowa (z betonu warstwy spodniej koksyjnej i warstwyscieralnej (gérnej) zwykle barwionej
grubasci min. 4 mm,
2. barwe:
a) kostka szara, z betonu niebarwionego,
b) kostka kolorowa, z betonu barwionego,
3. wzor (ksztatt) kostkizgodny z ksztattami okékonymi przez producenta,
4. wymiary,
Pazadane jest, aby wymiary kostek byly dostosowanepiissbu uktadania i siatki spoin oraz uiiwiaty wykonanie
warstwy o szerolk&i 1,0 m lub 1,5 m bez konieczm przecinania elementéw w trakcie ich wbudowywawiana-
wierzchng. Kostki mog by¢ produkowane z wypustkami dystansowymi na powiarisdh bocznych oraz z ukosowa-
nymi krawedziami gornymi.
2.2.2.Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkorkdwym
Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkorkdwym okrela PN-EN 1338 w sposéb przedstawiony w
tablicy 1.
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Tablical. Wymagania wobec betonowej kostki brukpwstalone w PN-EN 1338 do stosowania na zgrnych na-
wierzchniach, magych kontakt z sglodladzajca w warunkach mrozu.

scieralna lub caly element)

Lp. Cecha Zakeznik Wymaganie
normy
1 | Ksztalt i wymiary
1.1 | Dopuszczalne odchytki w mm od zadeklat C Dlugas¢ szeroké¢ grubag¢ | Réznica pomedzy
rowanych wymiaréw kostki, dwoma po-
grubaci < 100 mm +2 +2 +3 | miarami grubéci,
>100 mm 3 +3 +4 | tej samej kostki,
powinna by < 3
mm
1.2 | Odchyiki ptaskéci i pofalowania (jéli max. C Maksymalna (w mm)
wymiary kostki > 300 mm), przy dtugoi wypukiosé widstosé
pomiarowe;j
300 mm 15 1,0
400 mm 2,0 15
2 | Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 | Odporné& na zamraanie/rozmraa-nie z D Ubytek masy po badaniu: waéto srednia < 1,0
udzialem soli odladzagych (wg klasy 3, kg/n?, przy czym kady pojedynczy wynik < 1,5
zat. D) kg/n?
2.2 | Wytrzymald¢ na rozcaganie przy roziupy- F Wytrzymatd¢ charakterystyczna ¥ 3,6 MPa. Kady
waniu pojedynczy wynik> 2,9 MPa i nie powinien wyka-
zywa® obchzenia niszcgzcego mniejszego hi250
N/mm dtugdci roztupania
2.3 | Trwald¢ (ze wzgtdu na wytrzymatéc) F Kostki maj zadawalajcg trwatos¢ (wytrzymatcc)
jesli spetnione 8 wymagania pkt-u 2.2 oraz istnieje
normalna konserwacja
2.4 | Odporné& nascieranie (wg klasy 3 GiH Pomiar wykonany na zgrc
oznaczenia H normy) Szerokiégiernej, wg zat| Béhmego, wg zat. H
G normy — badanie podsta-normy — badanie alter-
wowe natywne
<23 mm <20 000mn¥5000mni
2.5 | Odporné& na pglizg/paoslizgniccie I a)esli gérna powierzchnia kostki nie byla szlifowana
lub polerowana — zadawadap odporné,
b)jesli wyjatkowo wymaga si podania wartéci od-
pornaici na palizg/poslizgnigcie — naley zadekla-
rowat minimalrg jej wartas¢ pomierzog wg zat. |
normy (wahadtowym przysdem do badania taf-
cia)
3 | Aspekty wizualne
3.1 | Wyghd J aygorna powierzchnia kostki nie powinna mieys i
odpryskéw,
b)nie dopuszcza sirozwarstwié w kostkach dwu-
warstwowych,
c)ewentualne wykwity niessuwazane za istotne
3.2 | Tekstura J akostki z powierzchnmi o specjalnej teksturze
producent powinien opigaodzaj tekstury,
b)tekstura lub zabarwienie kostki powinny¢bgo-
réwnane z prébk producenta, zatwierdzemprzez
odbiore;,
3.3 | Zabarwienie (barwiona nie by warstwa c)ewentualne rénice w jednolitéci tekstury lub

zabarwienia, spowodowane nieuniknionymi zmiia-
nami we wiiciwosciach surowcow i zmianach
warunkow twardnienia nigsiwazane za istotne
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Kostki kolorowe powinny b§ barwione substancjami odpornymi na dziatanie cikgw atmosferycznychiwiatta (w tym
promieniowania UV) i silnych alkaliéw (m.in. cemeantktéry przy wypetnieniu spoin zaprawementowo-piaskogvnie
moze odbarwia kostek). Zaleca sistosowanigrodkéw stabilnie barwgicych zaczyn cementowy w kostce, np. tlerdia-
za, tlenek chromu, tlenek tytanu, tlenek kobaltayjioewy (nie naley stosowdé do barwienia: sadz i barwnikéw orga-
nicznych).

Uwaga: Naloty wapienne (wykwity w postaci biatych plamp@ pojawic sie na powierzchni kostek w pogtkowym
okresie eksploatacji. Powsiajne w wyniku naturalnych procesow fizykochemicamywystpujagcych w betonie i zanikgj
w trakcie uytkowania w okresie do 2-3 lat.

2.2.3.Skltadowanie kostek

Kostke zaleca si pakow& na paletach. Palety z kostnog by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, przy czym

poditaze powinno by wyréwnane i odwodnione.
2.3. Materialy na podsyple i do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni
Nalezy stosowd nastpujace materiaty:
a) na podsypk cementowo-piaskogvypod nawierzchgi
— mieszank cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku natugalrspetniajcego wymagania PN-EN 13242:2004 [3],
cementu powszechnegaytku spetniagcego wymagania PN-EN 197-1:2002 [1] i wody odpowjackj wymaga-
niom PN-EN 1008:2004 [4],
b) do wypetniania spoin w nawierzchni:
— zapraw cementowo-piaskoyvl:4 spetniajca wymagania wg 2.3 b),
¢) do wypetniania szczelin dylatacyjnych w nawierzchaipodsypce cementowo-piaskowej
- do wypetnienia gornej g#ci szczeliny dylatacyjnej nalg stosowd drogowe zalewy kauczukowo-asfaltowe lub
syntetyczne masy uszczelnieg (np. poliuretanowe, poliwinylowe itp.), spelaiz@ wymagania norm lub aprobat
technicznych, wzghnie odpowiadajcych wymaganiom ST D-05.03.04a ,
- do wypetienia dolnej @#ci szczeliny dylatacyjnej natg stosowa wilgotng mieszank cementowo-piaskoavl:8
z materiatlow spetniagych wymagania wg 2.3 b) lub inny materiat zaakoeyginy przez layniera.
Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Beegniego wbudowania po dostarczeniu na budg@ewinno odby-
waé sie na podiau réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przpezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszcze-
niem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.
Cement w workach, co najmniej trzywarstwowych, si@ap. 50 kg, moa przechowywado:
a) 10 dni w miejscach zadaszonych na otwartym iem@podicu twardym i suchym,
b) terminu trwatéci, podanego przez producenta, w pomieszczeniastcpelnym dachu §cianach oraz podtogach su-
chych i czystych.

Cement dostarczony na paletach magazyngjeagiem z paletami, z dopuszczalwysokdcia 3 szt. palet. Ce-
ment niespaletowany uktada si stosy ptaskie o liczbie warstw 12 (dla workéwytvarstwowych). Cement dostarczany
luzem przechowuje siw magazynach specjalnych (zbiornikach stalowyatpmowych), przystosowanych do pneuma-
tycznego zatadowania i wyladowania.

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [5{ Bk
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej emodbywé sie:

a) recznie, zwlaszcza na matych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniu gdzen uktadajcych (uktadarek), sktadggych s¢ z wozka i chwytaka sterowanego
hydraulicznie, stiacego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngsogiéch utgenia; uradzenie to, po skizo-
nym uktadaniu kostek, moa wykorzysta do wmiatania piasku w szczeliny, zamocowanymi lovytaka szczotkami.

Do przycinania kostek mioa stosowaspecjalne naezizia tryce (np. przycinarki, szlifierki z targk

Do zagszczania nawierzchni z kostki najestosowa zag:szczarki wibracyjne (ptytowe) z wyktadzielastome-
rows, chronice kostki przedcieraniem i wykruszaniem naiyp

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i aapnaley stosowé betoniarki. Do wypetniania szczelin
dylatacyjnych nalgy stosowa sprzt odpowiadajcy wymaganiom ST D-05.03.04a [12].

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotysgee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjd5] pkt 4.
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4.2. Transport materiatéw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe mady¢ przewaone na paletach - dowolnyrriodkami transportowymi po agjnic-
ciu przez beton wytrzymadoi nasciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie tnamgu powinny by zabezpieczone
przed przemieszczanieng siuszkodzeniem.

Jakosrodki transportu wewgtrzzakladowego kostek naodki transportu zewgtirznego mog stuzyé wozki wi-
diowe, ktérymi mana dokoné zatadunku palet. Do zatadunku palet$énadki transportu mina wykorzystywa rowniez
dzwigi samochodowe.

Palety transportowe powinny dgpinane tdmami stalowymi lub plastikowymi, zabezpiecmajmi kostki przed
uszkodzeniem w czasie transportu. Na jednej paiedexa si uklada do 10 warstw kostek (zaleie od grubéci i ksztal-
tu), tak aby masa palety z kostkami wynosita od0LR§ do 1700 kg. Pgdane jest, aby palety z kostkami byty wysytane
do odbiorcysrodkiem transportu samochodowego wyposeym w dwig do za- i roztadunku.

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed zanie-
czyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatamdd2as transportu kruszywa powinnykaabezpieczone przed wysy-
paniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Cement w workach ni® by przewaony samochodami krytymi, wagonami towarowymi i inmysrodkami
transportu, w spos6b nie powosley uszkodzé opakowania. Worki przewone na paletach uktada g0 5 warstw wor-
kow, po 4 szt. w warstwie.

Worki niespaletowane ukladagsia ptask, przylegage do siebie, w réwnej wysoka do 10 warstw. Ladowanie i
wytadowywanie zaleca giwykonywa za pomog zmechanizowanych wdzer do poziomego i pionowego przemieszcza-
nia tadunkéw. Cement luzem o® by przewaony w zbiornikach transportowych (np. wagonach, ezlmdach), czys-
tych i wolnych od pozostadoi z poprzednich dostaw, oraz nie powinien uéegaiszczeniom podczas transpo§uodki
transportu powinny hywyposaone we wsypy i urdzenia do wytadowania cementu.

Zalewe lub masy uszczelnigge do szczelin dylatacyjnych oma transportow@adowolnymisrodkami transportu
w fabrycznie zamkgtych pojemnikach lub opakowaniach, chemyich je przed zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QNymagania ogoélne” [5] pkt 5.
5.2. Podiae i koryto

Koryto pod podbudog lub nawierzchri powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami i
musi mie& skuteczne odwodnienie.
5.3. Obramowanie nawierzchni

Rodzaj obramowania nawierzchni powiniert tagodny z dokumentagjprojektovg. Ustawianie krawznikdw,
obrzezy powinno by zgodne z wymaganiami zawartymi w ST D-08.01.01k08103.01 i D-08.05.06a. Kraaniki i
obrzera zaleca siustawia przed przysipieniem do ukladania nawierzchni z kostki. Przddustawieniem, padane jest
utozenie pojedynczego ¢du kostek w celu ustalenia szeré&onawierzchni i prawidtowej lokalizacji kraxnikéw lub
obrzery.

5.4. Podsypka

Rodzaj podsypki i jej grulsé powinny by zgodne z dokumentagcprojektov.

Dopuszczalne odchyiki od zaprojektowanej gridb@odsypki nie powinny przekraaza 1 cm. Podsypkcemen-
towo-piaskovy przygotowuje si w betoniarkach, a naginie rozciela s¢ na uprzednio zwibnej podbudowie, przy za-
chowaniu:

- wspotczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,
- wytrzymalaici nasciskanie nie mniejszej hiR; = 10 MPa, Bs = 14 MPa.

W praktyce, wilgotné uktadanej podsypki powinna &yaka, aby pdcisni¢ciu podsypki w dioni podsypka nie
rozsypywata € i nie byto na dtongladéw wody, a po nagiieciu palcami podsypka rozsypywata.sRozcielenie pod-
sypki cementowo-piaskowej powinno wyprzedlzktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m.

RoZcielona podsypka powinna byyprofilowana i zagszczona w stanie wilgotnym, lekkimi walcami (ngca-
nymi) lub zagszczarkami wibracyjnymi.

J&li podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cemenipiaskowej to po zawatowaniu nawierzchni aglg
polac wody w takiej ilosci, aby woda zwityta cab grubc¢ podsypki. Rogcielenie podsypki z suchej zaprawy 1eony-
przedzé ukfadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypetnienie spoiapravy musi by zakaiczone przed rozpoeziem whzania
cementu w podsypce.

5.5. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brubwych
5.5.1 Ustalenie ksztattu, wymiaru i koloru kostek odesenia ich uktadania
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Propozyci ksztattow, wymiaréw, barwy i innych cech charaigtycznych kostek wg pktu 2.2.1 oraz deseh
uktadania, Wykonawca przedktada do zaakceptowaniimierowi. Przed ostatecznym zaakceptowaniem ksztidtloru,
sposobu uktadania i wytwérni kostekzymier maze polect Wykonawcy ut@enie po 1 mwskpnie wybranych kostek,
wytacznie na podsypce piaskowe;.
5.5.2.Warunki atmosferyczne

Utozenie nawierzchni zalecagsivykonywa przy temperaturze otoczenia niezszej ni +5°C. Dopuszcza §i
wykonanie nawierzchni § w ciggu dnia temperatura utrzymuje s granicach od € do +5C, przy czym jéli w nocy
spodziewanesgsprzymrozki kostk nalezy zabezpieczy materiatami o ztym przewodnictwie ciepta (np. nmatae stomy,
pap itp.).
5.5.3.Utozenie nawierzchni z kostek

Kostke uktada s} okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, poniew@o procesie ubijania podsypka za-
geszcza si. Powierzchnia kostek patonych obok urgdzei infrastruktury technicznej (np. studzienek, wtazidm) po-
winna trwale wystaw@od 3 mm do 5 mm powsj powierzchni tych umdzen oraz od 3 mm do 10 mm powsj korytek
sciekowych gciekow).
5.5.4.Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nafsy przeprowadzi za pomog zag;szczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostgre tworzywa
sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolmywaé walca.

Ubijanie nawierzchni naky prowadz¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jejrodka i jednoczenie w kierunku
poprzecznym ksztattek. Ewentualne nierégagpowierzchniowe mag by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku
wzdtuznym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzma pkniete) naley wymienic na kostki cate.

5.5.5. Spoiny

Szerokdé¢ spoin pomgdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynoed 3 mm do 5 mm. W przypadku
stosowania prostopadiciennych kostek brukowych zaleca siby osie spoin portizy diuzszymi bokami tych kostek
tworzyly z osj drogi kgt 45°, a wierzchotek utworzonegatk prostego poradzy spoinami miat kierunek odwrotny do
kierunku spadku podimego nawierzchni.

Po ul@eniu kostek, spoiny natg wypetnic zapravg cementowo-piaskosy spetniagca wymagania pkt-u 2.3 d).
Zaprawe cementowo-piaskoavzaleca si przygotow& w betoniarce, w sposéb zapewn@j jej wystarczajca plynnasc.
Spoiny mana wypelné przez rozlanie zaprawy na nawierzeéhnhagarnianie jej w szczeliny szczotkami lub ranigcz-
kami z piérami gumowymi. Przed rozpeciem zalewania kostka powinna &gczyszczona i dobrze zwina wod.
Zalewa powinna catkowicie wypethspoiny i tworzy¢ monolit z kostkami.

Przy wypetnianiu spoin zapraweementowo-piaskoavnalery zabezpieczy przed zalaniem giszczeliny dylata-
cyjne, wkladajc zwinicte paski papy, zwitki z workéw po cemencie itp.

Po wypetnianiu spoin zapraveementowo-piaskogvnawierzchrg nalezy starannie oczyic¢; szczegolnie dotyczy
to nawierzchni z kostek kolorowych i zatymi deseniami ukfadania.

5.8. Piekgnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchng po jej wykonaniu naley przykry¢ warstwy wilgotnego piasku o gruoi od 3,0 do 4,0 cm i utrzy-
mywat ja w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywik2tygodni (przy temperaturzesdniej otoczenia nie 76zej
niz 15°C) do 3 tygodni (w porze chtodniejszej) nawierzehmilezy oczysci¢ z piasku i ména odda do uzytku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolfd pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robo6t

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien:
- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszega wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@v(aprobaty

techniczne, certyfikaty zgodid, deklaracje zgodrei, ew. badania materiatdw wykonane przez dostawigdyy

- wykona® badania wiéciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robétedéne w pkcie 2,
- sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykowaeh.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaaynierowi do akceptaciji.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie robét nawierzchniowych z koptkdaje tablica 2.
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Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t

Lp. Wyszczegolnienie Czestotliwos¢ badan Wartasci dopusz-
bada i pomiaréw czalne
1 | Sprawdzenie w-wy odezapcej wg ST D-04.02.01
2 | Sprawdzenie podbudowy wg ST 04.04.02; 04.05.01
4 | Sprawdzenie podsypki (przymiarem liniowyBiezaca kontrola w 10 punktach dzienn&yg pktu 5.6; od
lub metod niwelacji) dziatki roboczej: grubixi, spadkéw |chytki od projekto-
cech konstrukcyjnych w poréwnaniu z | wanej grubéci +1
dokumentagj projektova i specyfikacg |cm
5 | Badania wykonywania nawierzchni z

a) zgodnd¢ z dokumentagj projektowy

Sukcesywnie na kaej dzialce roboczej

b) potozenie osi w planie (sprawdzone gé
dezyjnie)

20€0 25 m i we wszystkich punktach chaPrzesunjcie od os

rakterystycznych

projektowanej do
cm

c) rzedne wysokéciowe (pomierzone in- Co 25 m w osiiprzy kragdziach oraz | Odchylenia: +

strumentem pomiarowym) we wszystkich punktach charakterysty¢zm; -2 cm
nych

d) réwnas¢ w profilu podienym fay cztero- Jw. Nieréwndci do 8
metrows) mm

e) rownas¢ w przekroju poprzecznym Jw. Przéwity — migdzy
(sprawdzona tatprofilows z poziomnig i lata a po-
pomiarze przewitu klinem cechowanym wierzchni do
oraz przymiarem liniowym wzgtinie me- 8 mm
todg niwelacji)

f) spadki poprzeczne (sprawdzone megtod Jw. Odchytki od dokuf
niwelaciji) mentacji  projekto

wej do 0,3%
g) szerokd¢ nawierzchni (sprawdzona przy- Jw. Odchytki od szerg

miarem liniowym)

kosci projektowane
do #5 cm

h) szerokd¢ i giebokas¢ wypetnienia spoin
szczelin (ogjdziny i pomiar przymiarer

liniowym po wykruszeniu dtug. 10 cm)

i W 5 punktach charakterystycznych
n dziennej dzialki roboczej

Wg pktu 5.7.5

i) sprawdzenie koloru kostek i desenia ich
utozenia

Kontrola biezagca

Wg dokumentacji
projektowej lub

decyzji Inzyniera

6.4. Badania wykonanych robét

Tablica 3. Badania i pomiary po ukezeniu budowy nawierzchni

Zakres badai pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonowej kobtkikowej podano w tablicy 3.

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Sposob sprawdzenia
1 | Sprawdzenie wygtlu zewrtrznego nawierzchni, Wizualne sprawdzenie jednoroded wygladu, prawi-
kraweznikow, obrzey, sciekow dtowosci desenia, kolorow kostek, gn, plam, de-
formacji, wykruszé, spoin i szczelin
2 Badanie potzenia osi hawierzchni w planie Geodezyjne sprawdzqritazenia osi co 25 m i w
punktach charakterystycznych (dopuszczalne przesu-
nigcia wg tab. 2, Ip. 5b)
3 Rzdne wysokéciowe, rowndé¢ podtuzna i poprzecz- [Co 25 m i we wszystkich punktach charakterystycz-
na, spadki poprzeczne i szeréko nych (wg metod i dopuszczalnych wadbpodanych
w tab. 2, Ip. od 5c¢ do 5g)
4 Rozmieszczenie i szera¥ospoin i szczelin w na- Wg pktu 5.515.7.5
wierzchni, pomgdzy kraweznikami, obrzeami, scie-
kami oraz wypetnienie spoin i szczelin
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00A¢gmagania ogoélne” [5] pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonjkeestki brukowej.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogollne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0QV@@magania ogdlne” [5] pkt 8. Roboty uznaje gia wy-
konane zgodnie z dokumentagjrojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowa-
niem tolerancji wedtug pkt-u 6 daty wyniki pozytyen

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [5t pk
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— przygotowanie podima i wykonanie koryta,
- dostarczenie materiatléw i spta,
- wykonanie podsypki,
— ustalenie ksztaltu, koloru i desenia kostek,
— ulozenie i ubicie kostek,
— wypekienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych wwexzchni,
- pielggnacg nawierzchni,
— przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.

Cena wykonania 1 fmawierzchni z betonowej kostki brukowej nie obejenobét towarzyseych (jak: podbu-

dowa, obramowanie itp.), ktére powinnyduyijete w innych pozycjach kosztorysowych, a ktérychreakest okrdony
przez odpowiednie ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-EN 197-1:2002 Cement. €2 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodwo dotycace cementu
powszechnegozaytku
2. PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe. Wymagametody bada
3.  PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niegranych i zwgzanych hydraulicznie materiatéw stosowanych

w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym @kresie przeiciowym
mozna stosowa PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa realhe do
nawierzchni drogowychZwir i mieszanka, PN-B-11112:1996 Kruszywa mine-
ralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych;BM1113:1996 Kruszy-
wa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchngdvaych. Piasek)

4.  PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Spemjih pobierania probek, badanie i ocena
przydatnéci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskangjrocesow
produkcji betonu

10.2. Ogodlne specyfikacje techniczne (ST)

5. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne

6. D-04.01.0%04.03.01 Dolne warstwy podbud6w oraz oczyszczenie i skrapien

7. D-04.04.06-04.04.03 Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

8. D-04.04.04 Podbudowa z tlucznia kamiennego

9. D-04.05.0604.05.04 Podbudowy i ulepszone podep z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spo-
iwami hydraulicznymi

10. D-04.06.01 Podbudowa z chudego betonu

11. D-04.06.01b Podbudowa z betonu cementowego

12. D-05.03.04a Wypetnianie szczelin w nawierzcéhbetonu cementowego

13. D-08.01.01a Ustawianie krasmikow betonowych

14. D-08.01.02a Ustawianie krasmikow kamiennych

15. D-08.03.01 Betonowe obrzechodnikowe

16. D-08.05.00 Scieki
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D - 08.03.01
BETONOWE OBRZE ZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (S wymagania dotyege wykonania i odbioru robét zgvi
zanych z ustawieniem betonowego okiezehodnikowego na fawie betonowej.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST), stosowana jest gadaiment przetargowy i kontraktowy przy zlecanrealizacji
robét, wymienionych w pkt 1.1 niniejszej ST.
1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot ze@anych z wykonaniem i odbio-
rem ustawienia betonowych ob#gechodnikowych 25x8 cm tawie betonowej z bet. C52/1
1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1.0brzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzajce jednostronnie lub dwustronniey@i komu-
nikacyjne od terendw nie przeznaczonych do komujiika
1.4.2. Pozostale okigenia podstawowe gszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt.1.4
1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét
Og6lne wymagania dotygee rob4t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojri¢”1.5.
2. MATERIAL
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymas
— obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@3]8],
— piasek na podsyghk do zapraw,
— cement do podsypki i do zapraw,
- wodk,
— materiaty do wykonania fawy.
2.3. Betonowe obrz#a chodnikowe - wymagania techniczne
2.3.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowych
Ksztalt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wympargano w tablicy 1.
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Rysunek 1. Ksztalt betonowego ohtraehodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzsy

Rodzaj Wymiary obrzey, cm
obrzeza 1 b h r
Oow 100 8 30 3

2.3.2.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrze
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obegzepodano w tablicy 2.
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Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obinze

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1
I +8
b, h +3

2.3.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia olisze

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatartéjawedzie
elementéw powinny hiyréwne i proste. Dopuszczalne wady oraz uszkodzmmaerzchni i krawdzi elementéw nie po-
winny przekraczawartaici podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Dopuszczalna wielkd
Rodzaj wad i uszkod#e wad i uszkodze
Gatunek 1

Whklestas¢ lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi w mm 2
Szczerby ograniczajcych powierzchnie gérnédieralne) niedopuszczalne
i uszkodzenia
krawedzi i narazy ograniczajcych pozostate powierzchnie:

liczba, max 2

dhugas¢, mm, max 20

gkebokas¢, mm, max 6

2.3.4.Skladowanie

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegvage wedtug
rodzajow i gatunkéw. Betonowe ob¢zechodnikowe naley uklada& z zastosowaniem podkladek i przektadek drewnia-
nych o wymiarach co najmniej: grudga2,5 cm, szerok@ 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wgksza ni szerokd¢ obrzea.
2.3.5.Beton i jego skitadniki

Do produkcji obrzgy nalezy stosowd beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.
2.5. Materialy na tawe i do zaprawy

Do wykonania faw pod obrze naley stosowa beton klasy C12/15 wg PN-EN 206-1 [4]; piasek nmapetnia
wymagania PN-B-11113 [6]. Materiaty do zaprawy catoeo-piaskowej powinny odpowiaélavymaganiom podanym w
ST D-08.01.01b ,Ustawienie krasnikow betonowych” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat do ustawiania obrzery

Roboty wykonuje sir¢cznie przy zastosowaniu drobnego gfuzpomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdpkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe maogby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu po agjnicciu przez beton
wytrzymatasici minimum 0,7 wytrzymaléci projektowanej. Obrze powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniem
sie i uszkodzeniami w czasie transportu.
4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport pozostatych materiatow podano w ST m0®.1b ,Ustawienie kragznikow betonowych”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QNymagania ogodlne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot
Sposéb wykonania robét powiniendbygodny z dokumentagjprojektowy i SST. Podstawowe czynéw przy
wykonywaniu robo6t obejmaij
— roboty przygotowawcze,
- wykonanie tawy,
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— ustawienie obrzgy,
— wypetnienie spoin,
— roboty wykaiczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przyapieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, SSTvigkaza Inzyniera:
— ustali lokalizac robot,
— ustal dane nieztdne do szczegdtowego wytyczenia rob6t oraz ustal@anych wysokiEiowych,
— usuny¢ przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy dragodzé itd.
— ustal materiaty niezbdne do wykonania robot,
— okresli¢ kolejnas¢, sposadb i termin wykonania robét.
5.4. Koryto pod tawe
Wymiary wykopu, stanowtego koryto pod taw powinny odpowiada wymiarom tawy w planie. Wskaik
zagszczenia dna wykonanego koryta poddgewinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.
Betonowanie taw naly wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251 [7], przy czayatery stosowa co
50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiganag zalewowy.
5.5. Ustawienie obrzey
Swiatto (odlegtéé gornej powierzchni obrzeza od jezdni) powinng kagodne z ustaleniami dokumentacji pro-
jektowej i wynost 3 cm. Zewrtrznasciana obrzea od strony chodnika powinna bpo ustawieniu obrza obsypana
piaskiemzwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.
5.6. Roboty wykaiczeniowe
Roboty wykaiczeniowe powinny byyzgodne z dokumentacprojektova i SST. Do rob6t wykaczeniowych na-
lezg prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do isfoyejh warunkéw terenowych, takie jak:
— odtworzenie elementéw czasowo ustyth,
— roboty porzdkujagce otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolplkt’ 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét
Przed przysjpieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania materiatow przeznaczonych do ustawienia
betonowych obrzey chodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji. Sprawdzenie wydl
zewrgtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i policzenie uszkadessiepujacych
na powierzchniach i kragdziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy @nRry diugdci i gtebokdsci uszkodzé
nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadaig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-
10021 [4]. Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementialezry przeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy gyciu suw-
miarki oraz przymiaru stalowego lukitay, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdedgiéw prostych w nargach
elementéw wykonuje siprzez przytaenie kgtownika do badanego nam@i zmierzenia odchytek z doktadioiy do 1 mm.
Badania pozostatych materiatdw powinny obejméwazystkie wtaciwosci okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.
6.3. Badania w czasie robot
W czasie rob6t naly sprawdzéa wykonanie:
a) koryta pod faw,
b) wykonanie tawy,
¢) ustawienia betonowego obizechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y piapuszczalnych odchyleniach:
— linii obrzeza w planie, ktére ma wynost + 2 cm na kade 100 m diugéxi obrzeza,
- niwelety gornej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynosé £1 cm na kade 100 m diugéri obrzeza,
— wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktdwipno wykazywd catkowite wypetnienie badanej spoiny na
petrg giebokasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00)@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét
Ogollne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/@@magania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje ga wykona-
ne zgodnie z dokumentagprojektova, SST | wymaganiami kiyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
- wykonana fawy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m betonowego oliezehodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie koryta,
- wykonanie tawy,
— ustawienie obrza,
— wypenienie spoin,
— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
— wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.

2. PN-B-06250 Beton zwykty.

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonsapraw.

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mgfmomiaru cech geometrycznych.

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugabio nawierzchni drogowychZwir i
mieszanka.

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugado nawierzchni drogowych. Piasek.

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betdflamenty nawierzchni drég, ulic, parkingéw i
torowisk tramwajowych. Wspdélne wymagania i badania.

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdflamenty nawierzchni drég, ulic, parkingéw i

torowisk tramwajowych. Kragzniki i obrzeza.
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D -10.07.01
ZIJAZDY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrgjyymagania dotyegce wykonania i odbioru robét zgdanych z
budows zjazdu.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktipeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiiaobot,

wymienionych w pkt 1.1 niniejszej ST.
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeg/konania zjazdow.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Zjazd - uradzone miejsce dogtu do drogi, ktérego lokalizacja wynika z potrzdisloigi przylegtego terenu i jest
uzgodniona z zagelem drogi. W zalimosci od petnionej funkcji, rozrinia st dwa typy zjazdéw: publiczne i indywidual-
ne.
1.4.2.Zjazd publiczny - urgdzone miejsce dagtu do drogi z drogi bocznej lub obiektu, w ktoryest prowadzona dzia-
lalnos¢ gospodarcza. Zjazd publiczny zapewnia ¢logt/do parkingu, stacji paliw, obiektéw gastronoznigch, obiektéw
przemystowych lub innych obiektéw ogoinodgstych.
1.4.3.Zjazd indywidualny (do gospodarstw) - miejsce gpatdo drogi z obiektu, ktory jestzytkowany indywidualnie.
Zjazd indywidualny zapewnia dggtdo pojedynczych posesji, zabud@vgospodarczych, na pole lub do innych obiektow
uzytkowanych indywidualnie.
1.4.4..Pozostate okébenia podstawowe gszgodne z obowkzujgcymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pada ST D-00.00.00 ,Wymaga-
nia ogolne”.
2.2. Materialy do konstrukcji nawierzchni zjazdow

Materiaty wyte do wykonywania nawierzchni i podbudowy na zgctd powinny odpowiadawymaganiom za-
wartym w punkcie 2 niniejszych ST:
2.3. Materialy do wykonania przepustéw

Materiaty uyte do wykonania przepustéw powinny odpowiadgmaganiom ST D-06.02.01.

3. SPRZET
Wymagania ogolne dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”. Ddkaryania zjazdow
nalery stosowa ten rodzaj sprgu, ktéry zostat podany w punkcie 3 odpowiednich ST

4. TRANSPORT

Wymagania ogoélne dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganiadragjo Transport materiatow
stosowanych do wykonania zjazdéw powinien odpowiasigmaganiom wedtug punktu 4 odpowiednich ST, wyraen
nych w punktach 2.2 - 2.4 niniejszej specyfikaefiltnicznej.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
0Ogblne wymagania wykonania rob6t podano w ST @O0 ,Wymagania ogoélne”.
5.2. Wykonanie przepustow pod zjazdami
Przepusty pod zjazdami najewykona zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D-06.02.01.
5.4. Roboty ziemne
Wykonanie robdt ziemnych powinno odpowidda/maganiom ST D-02.00.00.
5.5. Wykonanie nawierzchni zjazdow
Wykonanie nawierzchni zjazdéw powinno odpowiadgmaganiom wedtug odpowiednich ST, wymienionych w
punkcie 2.2.
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Sprawdzenie prawidtowéci rob6t przygotowawczych
Kontrola jakdci rob6t przygotowawczych polega na sprawdzeniuzigbdndci z dokumentagj projektowg na
podstawie ogidzin i pomiaréw.
6.2. Sprawdzenie prawidtowéci wykonania przepustéw pod zjazdami
Kontrola jakdci wykonania przepustéw pod zjazdami polega navegizeniu zgodnéri z dokumentagj projek-
towa na podstawie ogtizin i pomiaréw oraz zgodgo z wymaganiami wg ST D-06.02.01.
6.3. Sprawdzenie prawidtowéci wykonania rob6t ziemnych
Kontrola jakdci robot ziemnych polega na sprawdzeniu ich zgédm
a) dokumentagj projektovs - na podstawie oglizin i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w ST D-02.01.01 i ST D-02.23.0
6.4. Sprawdzenie wykonania nawierzchni zjazdéw
Kontrola jakdci wykonania nawierzchni polega na sprawdzeniwgpbdndgci z:
a) dokumentagj projektovg w zakresie: grubiei konstrukcji nawierzchni, szerokm, rzednych wysokéciowych i spad-
kéw poprzecznych,
b) wymaganiami podanymi wg odpowiednich ST.
6.5. Pomiary cech geometrycznych zjazdow
Przeprowadzone pomiary nie powinny wykazywackszych odchylé w zakresie cech geometrycznych zjazdow
niz to podano w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne odchylenia dla nawierzefaadow

. . Dopuszczalne odchylenia
Cechy geometryczne nawierzchni zjazdu - -
Nawierzchnia ulepszona
Szerokd¢, cm +5
Réwnas¢ podiwzna, mm 9
Rownai¢ poprzeczna, mm 9
Pochylenie poprzeczne, % +0,5
Odchylenie osi zjazdu w planie, cm +5
Grubdi¢ konstrukgji nawierzchni, cm +0,5
*) Odchylenia grubéci konstrukcji nawierzchni zjazdu liczone digznej grubéci warstw

6.6. Ocena wynikéw bada

Wszystkie materiaty mugzspetnig@ wymagania podane w punkcie 2. Wszystkie elemeothpt; ktore wykazuj
odstpstwa od postanowieST, powinny by doprowadzone na koszt Wykonawcy do stanu zgadrmoST, a po przepro-
wadzeniu badai pomiaréw mog by¢ ponownie przedstawione do akceptaciyimera.

7. OBMIAR ROBOT
Jednosti obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zjazdwdige z dokumentagjprojek-
towg i pomiarami w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty ob¢te niniejsa ST podlegaj:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu, ktéry powinien lgydokonany po wykonaniu:
— prac pomiarowych,
— robot przygotowawczych,
— robot ziemnych i ewentualnie przepustow,
b) odbiorowi kaxcowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platng¢ za nf (metr kwadratowy) zjazdu nade przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgrakosci wykonanych
robét na podstawie wynikdw pomiaréw i badaboratoryjnych.
Cena wykonania rob6t obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie potrzebnych materiatéw,
— wykonanie rob6t ziemnych i ewentualnie przepustow,
— wykonanie konstrukcji nawierzchni (nawierzchni iemvualnie podbudowy),
— wykonanie robot wykfczeniowych,
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— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieiz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i inne dokumenty wg odpowiednich ST, przywnteh w niniejszej ogélnej specyfikacji technicznej.
Dodatkowo obowgzuje:

1. KPED - Katalog powtarzalnych elementéw drogowycBPBDIM , Transprojekt’, Warszawa 1979-82.
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